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Önsöz

Ak�ll� Sistemlerde Yenilikler ve Uygulamalar� 2017 (ASYU-2017) Konferans�, 5-
7 Ekim 2017 tarihleri aras�nda Alanya Alaaddin Keykubat Üniversitesi (ALKÜ) ve
�zmir Katip Çelebi Üniversitesi (�KÇÜ) taraf�ndan Y�ld�z Teknik Üniversitesi (YTÜ)
deste§iyle Alanya'da düzenlenmi³tir. Konferans, disiplinler aras� bir konu olan ak�ll�
sistemler alan�nda çal�³an ara³t�rmac�lar� bir araya getirmeyi ve aralar�nda etkin bir
ileti³im platformu olu³turmay� hede�emektedir.

Konferansta Yapay Sinir A§lar�, Bulan�k Mant�k, Karma Ak�ll� Sistemler, Bilgi
Tabanl� Sistemler, Evrimsel Hesaplama, Uzman Sistemler, Evrimsel Algoritmalar,
Makine Ö§renmesi, Örüntü Tan�ma, Ak�ll� Elektronik Sistemler gibi yöntemler ve bu
yöntemlerin liste ile s�n�rl� olmamak üzere a³a§�daki örnek alanlardaki uygulamalar�
konu al�nm�³t�r:

• Ak�ll� Ajanlar

• Ak�ll� Kontrol Sistemleri

• Ak�ll� Savunma / Güvenlik Sistemleri

• Ak�ll� Sensörler ve Malzemeler

• Ak�ll� Sistemler �çin Donan�m Gerçeklemeleri

• Ak�ll� Ya³am

• Biyoinformatik

• Biyomedikal Mühendisli§inde Ak�ll� Uygulamalar

• Do§al Dil �³leme

• Genetik Algoritma

• �nsan-Bilgisayar Etkile³imi

• Memetik Hesaplama

• Parçac�k Sürüleri

• Robotik ve Otomasyonda Ak�ll� Yakla³�mlar
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• Sinyal ve �³aret �³lemede Ak�ll� Yakla³�mlar

• Sistem Kimliklendirme/Modellemede Ak�ll� Yakla³�mlar

• Sürü Zekas�

• Sosyal Sinyal �³leme

• Veri Madencili§i

• Yapay Zeka

• Ak�ll� Sistemler ile ilgili di§er konular

• Derin Ö§renme: Teori ve Uygulamar (Özel Oturum)

Konferans�n dili Türkçe olmakla birlikte, gelen istekler do§rultusunda �ngilizce
dilinde haz�rlanm�³ çal�³malar da konferansta kabul edilmi³tir. Yazarlar taraf�ndan
gönderilen tüm bildiriler en az iki hakem taraf�ndan de§erlendirilmi³tir.

Buna göre, konferansa de§erlendirilmek üzere gönderilen 86 bildiriden, hakemler
taraf�ndan yay�nlanmas� tavsiye edilen 66 adet bildiri konferansa kabul edilmi³tir.
Kabul edilen bildiriler, ülkemizin 34 farkl� güzide üniversitesinden, 2 farkl� yurt d�³�
üniversitesinden, 1 kamu kurulu³undan ve 4 özel ³irketten olmak üzere 166 farkl�
yazar�n katk� koymas� ile meydana gelmi³tir. Konferansa kay�t olan toplam kat�l�mc�
say�s� ise 92'dir.



Destekleyenler

ASYU-2017 Konferans�, �zmir Katip Çelebi Üniversitesi Bilimsel Ara³t�rma Pro-
jeleri Koordinatörlü§ü taraf�ndan Bilimsel Etkinlik Düzenleme Projesi (2017-BET-
MÜMF-0007) olarak desteklenmi³tir.

ASYU-2017 Konferans�, �slerya Medikal ve Bili³im Teknolojileri Sanayi Ticaret
Anonim �irketi (�zmir) taraf�ndan desteklenmi³tir.

ASYU-2017 Konferans�, Özlem �³ler Fuar, Kongre, Organizasyon (�zmir) tara-
f�ndan organize edilmi³tir.
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Konferans Daveti

De§erli Meslekta³lar�m�z,
Ak�ll� Sistemlerde Yenilikler ve Uygulamalar (ASYU) Konferans�'n� 5 - 7 Ekim

2017 tarihleri aras�nda ülkemizin e³siz tarihe ve güzelli§e sahip kentlerinden Alanya'da
düzenleyece§iz. Alanya Alaaddin Keykubat Üniversitesi, �zmir Katip Çelebi Üni-
versitesi ve Y�ld�z Teknik Üniversitesi'nin birlikte gerçekle³tirecekleri bu konferans
kapsam�nda, sizleri Türkiye'nin yükselen de§erlerinden Alanya'da görmek ve a§�rla-
maktan mutluluk duyaca§�z.

Geçmi³te gerçekle³tirilen konferanslarda ula³�lan bilimsel düzeyi yükseltme he-
de�ne hep birlikte ula³abilmek ad�na sizleri bilimsel katk� yapmak üzere Alanya'ya
davet ediyoruz. Bu amaçla, bu y�l ev sahibi olarak bilimsel katk� hede�mize ula³mak
ve sizlerin Alanya'dan hem akademik hem sosyal aç�dan mutlu ayr�labilmeniz için
çaba göstermekteyiz.

Bu dinamizm içinde, Alanya Alaaddin Keykubat Üniversitesi, Alanya Belediyesi
ve tüm Alanyal�lar, bilimsel ve sosyal etkinlikleri yürekten desteklemekte ve sizleri
Alanyam�zda a§�rlamak için dört gözle beklemektedir.

Sayg�lar�mla.

Prof. Dr. Ahmet PINARBA�I
Alanya Alaaddin Keykubat Üniversitesi Rektörü
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Konferans�n Yeri

ASYU-2017 Konferans� Alanya'da bulunan Asia Beach Resort & Spa Oteli'nde ger-
çekle³tirilmi³tir. Otel, Akdeniz'in turizm merkezlerinden birisi olan Alanya ³ehir
merkezinde ve denize 30 metre mesafede bulunmaktad�r. Ayr�ca, her³ey dahil kon-
septli farkl� oda alternati�eri de sunulmaktad�r.
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Ak�ll� Mobil Robotlar� Hayalden Gerçe§e Dönü³türmek
Intelligent Mobile Robots: From Imagination to Reality ASYU-2017

5-7 Ekim 2017
Alanya
Davetli Konu³ma

1S�rma YAVUZ
1Bilgisayar Mühendisli§i Bölümü, Y�ld�z Teknik Üniversitesi, �stanbul, Türkiye

Doç. Dr. S�rma Yavuz, lisans e§itimini Y�ld�z Teknik Üniversitesi Elektrik Mü-
hendisli§i bölümünde tamamlad�ktan sonra yüksek lisans ve doktora çal�³malar�n�
Bilgisayar Mühendisli§i alan�nda tamamlam�³t�r. Doktora çal�³mas�n�n büyük bir
bölümünü �ngiltere'de Warwick Üniversitesi'nde tamamlayan Dr. Yavuz halen Y�l-
d�z Teknik Üniversitesi Bilgisayar Mühendisli§i bölümünde ö§retim üyesi olarak
çal�³maktad�r. Ara³t�rma alanlar� robotik, yapay zeka ve derin ö§renme konula-
r�na yo§unla³m�³t�r. 2006 y�l�ndan beri kurucular�ndan biri ve yöneticisi oldu§u
Olas�l�ksal Robotik Grubu ile özellikle otonom arama kurtarma robotlar� üze-
rinde çal�³malar�na devam etmektedir. 2010 y�l�ndan beri RoboCup yar�³malar�nda
ekibi ile birlikte geli³tirdikleri robotlar ve algoritmalar ile ülkemizi temsil ederek
pek çok ödül alm�³t�r. Ekibin çal�³malar� ile ilgili daha fazla bilgi ve videolara
http://www.robotics.yildiz.edu.tr/ adresinden ve YTU BM Robotics youtube
kanal�ndan eri³ilebilir.

Yakla³�k 10 y�l önce yapay zeka ara³t�rmalar�n� gerçek bir robota uygulama ha-
yali ile ba³layan çal�³malar�m�z kapsam�nda ara³t�rmalar�m�z�n yo§unla³t�§� otonom
mobil robotlar bu konu³man�n ana ba³l�§�n� olu³turacakt�r. Mobil bir robotun insan-
lar�n da bulundu§u dinamik bir ortamda herhangi bir görevi ba³ar� ile yapabilmesi
için pek çok yetene§e sahip olmas� gerekmektedir. SLAM (e³ zamanl� konum belir-
leme ve haritalama) yöntemleri bilinmeyen bir ortamda robotun herhangi bir görevi
yapabilmesi için ihtiyaç duyaca§� en temel beceridir. Bunun yan� s�ra otonom ke³if
ve insan tespiti için kullan�lan yapay zeka tabanl� yöntemler ve RoboCup yar�³mala-
r�nda edinilen tecrübelere bu konu³mada yer verilecektir.

http://www.robotics.yildiz.edu.tr/


E§itimde Veri Madencili§i Uygulamalar�
Data Mining Applications in EducationASYU-2017

5-7 Ekim 2017
Alanya

Sözlü Bildiri
Davetli Bildiri

1Fehmi SKENDER
1Bili³im Fakültesi, Uluslararas� Vizyon Üniversitesi, Gostivar , Makedonya

Zamana göre e§itimin de§i³mesine de ³ahidiz. Teknoloji geli³melerine ili³kin veri
tabanlar� ve özellikle depolama sistemleri büyümekteler, veritabanlar� daha fazla
haf�zaya ihtiyaç duymaktalar. Büyüklü§ü h�zla artan mevcut verilerin i³lenerek içe-
risindeki ba§�nt� ve ili³kilerin ke³fedilmesi, onlara dayal� geçerli tahminlerinde bulun-
mas�, içinde bulundu§umuz bilgisayar ça§�nda önemli bir kavram durumuna gelmi³-
tir. Birçok ülkedeki e§itim sistemine elektronik günlü§ü yaz�l�m� kullan�ma girmi³tir.
WEB yaz�l�m�, özellikle e§itim verilerin i³lenmesi, e§itim yönetim stratejilerinin be-
lirlenmesi, özde§erlendirilmesi ve geli³me planlar�n�n yap�lmas�nda büyük bir katk�da
bulunmaktad�r. Baz� ülkelerinde üniversite bölüm tercihleri serbest olsa da iyi bir
yönlendirmeye daima ihtiyaç duyulmaktad�r. Üniversite bölümü veya meslek tercihi
yap�l�rken elektronik günlükteki verilerin veri madencilik imkanlar� teknikleri ile i³-
lenmesi iyi bir tercih etme zemini say�labilir. Yapm�³ oldu§umuz ara³t�rmada veri
madencilikte kullan�lan Tahmin A§ac�, WEKA aç�k kodlu yaz�l�m� bir de Apriori
algoritmas�n�n kullan�lmas�n� uygun olarak görülmü³tür. Ö§rencilerin e§itim ba³a-
r�lar�na etki eden faktörlerin belirlenmesinde, veri madencili§i yöntemleri oldukça
etkili sonuçlar verdi§i bir gerçektir.

Anahtar kelimeler: veri madencili§i yöntemleri; tahmin a§ac�; WEKA; veri
depolama bulutlar�; veritaban� analizi; apriori algoritmas�.

We are witnessing the changes in Education by time. Databases on technology
developments and especially storage systems grow, Databases need more memory.
The discovery of correlations and relationships within the rapidly increasing size of
existing data and the �nding of valid predictions based on them have become an im-
portant concept in the computer age we are in. In many countries' education system
has used electronic logging software. WEB software has provided a great contribu-
tion especially in the processing of training data, in the determination of training
management strategies, self assessment and in the development plans. Although in
some countries university department preferences are free, a good orientation is al-
ways needed. While the university department or profession is preferred, it is a good
choice to process the data in the electronic daily with data mining techniques. In
our research we have used the data mining prediction tree, the WEKA open-code
software and the Apriori algorithm. It is a fact that data mining methods give very
e�ective results in determining the factors that a�ect the educational success of the
students.

Keywords: data mining techniques; regression tree; WEKA; data storage clo-
uds; database analysis; apriori algorithm.
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�statistiksel Yapay Ar� Koloni Algoritmas�
A statistical Arti�cial Bee Colony Algorithm ASYU-2017

5-7 Ekim 2017
Alanya
Sözlü Bildiri

1Kaz�m HANBAY
1Bilgisayar Mühendisli§i Bölümü, Bingöl Üniversitesi, Bingöl, Türkiye

Yapay ar� koloni algoritmas� nispeten yeni bir optimizasyon algoritmas� olup glo-
bal optimizasyon yetene§i ve az say�da kontrol parametresine sahip oldu§u için di§er
optimizasyon algoritmalar� ile kar³�la³t�r�ld�§�nda birçok avantaja sahiptir. Bununla
birlikte orijinal ABC algoritmas�n�n yeni çözüm arama denklemi bir rastgele de§i³ken
içermektedir. Bu durum arama uzay�n� etkili bir biçimde gezinmeye ve faydalanmaya
izin vermez. Gezinme ve faydalanma yeteneklerini geli³tirmek için, bu çal�³ma oriji-
nal ABC algoritmas� içerisine standart hata temelli yeni çözüm arama mekanizmas�
entegre ederek yeni bir standart hata temelli yapay ar� koloni algoritmas� (SEABC)
önermektedir. Standart hata yakla³�m� algoritman�n i³letilmesi esnas�nda optimum
aday çözümleri bularak ve de§i³iklikleri iteratif olarak güncelleyebilerek güvenli bir
aral�k sa§lar.SEABC algoritmas�n�n performans� iyi bilinen alt� deney fonksiyonu
üzerinde incelenmi³ ve elde edilen sonuçlar orijinal ABC, GABC, IABC ve PSABC
algoritmalar� ile kar³�la³t�r�lm�³t�r. Deneysel sonuçlar önerilen SEABC algoritmas�-
n�n tüm k�yaslama fonksiyonlar� için genellikle daha yüksek yak�nsama h�z�na ve
daha iyi arama yetene§ine sahip oldu§unu göstermi³tir.

Anahtar kelimeler: sürü zekas�; yapay ar� koloni; nümerik fonksiyon optimi-
zasyonu.

Arti�cial bee colony (ABC) algorithm is a relatively new optimization algorithm,
which has many advantages compared with other optimization algorithm, such as
global optimization ability andless control parameters. However, the new solution
search equation of original ABC algorithm includes a random variable. This situ-
ation does not allow exploring and exploiting the search space e�ectively. In order
to improve the abilities of exploration and exploitation, this paper proposes a new
standard error-based arti�cial bee colony (SEABC) algorithm by integrating stan-
dard error-based new solution search mechanisms into the original ABC algorithm.
Standard error approach provides a con�dence interval that can iteratively update
to the changes and �nds the optimum candidate solutions during the execution of
the algorithm. Theperformance of theSEABC algorithmhas been examined on well-
known six numerical benchmark functionsand obtained results have been compared
with original ABC GABC, IABC ve PSABC algorithms. The experimental results
demonstrate that the proposed SEABC algorithm has generally a higher convergence
speed and better search ability for almost benchmark functions.

Keywords: swarm intelligence; arti�cial bee colony; numeric function optimi-
zation.



Bulan�k Mant�k Kullan�larak Çoklu Robot Sistemleri �çin
Güvenilirlik Tabanl� Görev Payla³�m Analizi

Reliability Based Task Allocation Analysis for Multi-Robot
Systems by Using Fuzzy LogicASYU-2017

5-7 Ekim 2017
Alanya

Sözlü Bildiri

1Muhammed Oguz TAS, 1Ugur YAYAN, 1Hasan Serhan YAVUZ, 2Ahmet YAZICI
1Elektrik ve Elektronik Muhendisligi Bolumu, Eskisehir Osmangazi Universitesi,

Eskisehir, Turkiye
2Bilgisayar Muhendisligi Bolumu, Eskisehir Osmangazi Universitesi, Eskisehir, Turkiye

Robotik sistemler, insanlar�n yapmas�n�n tehlikeli veya zor oldu§u birçok alanda
kullan�lmaktad�r. Endüstri 4.0 ile birlikte, otonom robotlar�n önemi artm�³ ve ro-
botik sistemlerin daha uzun süre problemsiz çal�³mas� için gerekli olan güvenilirlik
vb. kavramlar öne ç�km�³t�r. Bu çal�³mada, bulan�k mant�k kullan�larak robotlar
aras�ndaki görev payla³�m� analizi robotlar�n güvenilirli§i dikkate al�narak yap�lm�³-
t�r. Bulan�k ç�kar�m sistemi yard�m�yla, ta³�nan yük miktarlar� ve ta³�ma mesafeleri
kullan�larak güvenilirlik tabanl� görev payla³�m�n�n sonucuna karar verilmi³tir. Çal�³-
mada, görev payla³�mlar�n�n yak�nl�§a ve güvenirli§e göre yap�lmas� durumlar� analiz
edilip kar³�la³t�r�lm�³t�r. Çal�³malar sonucunda, güvenilirlik tabanl� görev payla³�m�
sonucu ortaya ç�kan sistem güvenilirli§i de§erinin, yak�nl�k tabanl� görev payla³�m
sonucu ortaya ç�kan sistem güvenilirli§i de§erinden yüksek oldu§u görülmü³tür.

Anahtar kelimeler: güvenilirlik; endüstri 4.0; görev payla³�m�; gürbüz sistem;
çoklu robot sistemi.

Robotic systems are used many areas where it is dangerous or di�cult for people
to do. The importance of autonomous robots increased with the Industry 4.0, and
the concept of reliability needed more attention for long term operability of robotic
systems. In this study, reliability based task allocation analysis is performed for robots
by using fuzzy logic. With the help of fuzzy inference system, the result of reliability
based task allocation are obtained using the amount of carried load and load carrying
distances. In the study, cases of task allocation based on nearest and reliability were
analyzed and compared. Experimental results showed that, the system reliability that
occurs with reliability based task allocation is higher than the system reliability that
occurs with nearest based task allocation.

Keywords: reliability; industry 4.0; task allocation; robust system; multi robot
system.



Kelimeler Aras� Anlamsal �li³kilerin Bulunmas�nda Word2vec
ile �ablonlar�n Kar³�la³t�r�lmas�

Comparison of Templates with Word2vec in Finding
Semantic Relations Between Words ASYU-2017

5-7 Ekim 2017
Alanya
Sözlü Bildiri

1Kaan ANT, 1U§ur SO�UKPINAR, 1Mehmet Fatih AMASYALI
1Bilgisayar Mühendisli§i Bölümü, Elektrik-Elektronik Fakültesi, Y�ld�z Teknik

Üniversitesi, �STANBUL

Do§al dil i³leme çal�³malar�n�n daha etkili yap�labilmesi için kelimeler aras� an-
lamsal ili³kileri içeren veri tabanlar�n�n kullan�m� giderek yayg�nla³maktad�r. Kelime
torbas� yakla³�m� yerine önerilen anlamsal uzaylar kelimeler aras� ili³kilerin büyük-
lüklerini vermekte ancak ili³ki türünü ifade etmemektedir. Bu çal�³mada anlamsal
uzaylar�n ili³ki türü bulmada nas�l kullan�labilece§i gösterilmi³ ve ³ablonlar yönte-
miyle kar³�la³t�r�lmas� yap�lm�³t�r. Oldukça büyük (1 GB) bir derlem üzerinde elde
edilen sonuçlara göre �üst kavram�d�r� ve �z�t anlaml�d�r�, ili³kileri için anlamsal uzay-
lar daha ba³ar�l� olurken, �nerede bulunur�, �neyden yap�lm�³t�r� ili³ki türlerinde ve
ili³kisizli§in belirlenmesinde ³ablonlar yakla³�m� daha ba³ar�l� olmu³tur.

Anahtar kelimeler: do§al dil i³leme; hayat bilgisi veritabanlar�; anlamsal uzay-
lar; ili³ki ³ablonlar�.

�The use of databases those containing semantic relationships between words
is becoming increasingly widespread in order to make natural language processing
work more e�ective. Instead of the word-bag approach, the suggested semantic spaces
give the distances between words, but they do not express the relation types. In this
study, it is shown how semantic spaces can be used to �nd the type of relationship
and it is compared with the template method. According to the results obtained on
a very large scale, while "is_a" and "opposite" are more successful for semantic
spaces for relations, the approach of templates is more successful in the relation
types "at_location", "made_of" and " non relational ".

Keywords: natural language processing; commonsense databases; semantic
spaces; relation templates.



Harris Kö³e Bulma Algoritmas�n�n Hacimsel Görüntüler için
Uygulanmas�

Implementation of Harris Corner Detection Algorithm for
Volumetric ImagesASYU-2017

5-7 Ekim 2017
Alanya

Sözlü Bildiri

1Ceyda Nur ÖZTÜRK, 1Songül ALBAYRAK
1Bilgisayar Mühendisli§i Bölümü, Y�ld�z Teknik Üniversitesi, �zmir, Türkiye

Üç boyutlu (3-B) hacimsel görüntüler için daha etkin kö³e noktas� tespit etmek
iki boyutlu (2-B) görüntülerde çal�³an Harris kö³e bulma algoritmas�n�n üçüncü
boyuta geni³letilmesiyle mümkün olabilir. Bu çal�³mada hacimsel nesne görüntü-
lerindeki kö³e noktalar�n� belirlemek için 2-B kesitlerdeki kö³e noktalar�n� bulan
standart Harris algoritmas�yla bunun 3-B uyarlamas� ölçek uzay�nda uygulanm�³t�r.
Ölçek uzay� olu³turmada farkl� yakla³�mlar kullanan 2-B ve 3-B yöntemler ile örnek
nesne görüntüleri üzerinde elde edilen sonuçlar nitel olarak de§erlendirilmi³tir.

Anahtar kelimeler: hacimsel görüntü; 3-B Harris kö³e bulma; ölçek uzay�
olu³turma; nitel de§erlendirme.

More e�ective detection of corner points in three dimensional (3-D) volumet-
ric images can be possible through expansion of Harris corner detection algorithm,
which run in two dimensional (2-D) images, into third dimension. In this study, the
standard algorithm of Harris that detected corner points in 2-D slices and its 3-D
version were implemented in the scale-space to determine the corner points of volu-
metric object images. The results obtained in sample object images with 2-D and 3-D
methods that used di�erent approaches for scale-space construction were qualitatively
assessed.

Keywords: volumetric image; 3-D Harris corner detection; scale-space const-
ruction; qualitative analysis.



Uyarlamal� A§ Tabanl� Bulan�k Mant�k Ç�kar�m Sistemi �le
Ya§�³ Tahmini

Rainfall Prediction Using Adaptive Neuro-Fuzzy Inference
System ASYU-2017

5-7 Ekim 2017
Alanya
Sözlü Bildiri

1Özlem TERZ�, 1Onur ÖZCANO�LU, 2Tahsin BAYKAL
1�n³aat Mühendisli§i Bölümü, Süleyman Demirel Üniversitesi, Isparta, Türkiye
2Yap� E§itimi Anabilim Dal�, Süleyman Demirel Üniversitesi, Isparta, Türkiye

Ya§�³ tahmini, su kaynaklar�n�n do§ru bir ³ekilde kullan�m� ve planlanmas�nda
oldukça önemli bir yer tutmaktad�r. Bu çal�³mada, ya§�³ tahmininde uyarlamal� a§
tabanl� bulan�k mant�k ç�kar�m sisteminin (ANFIS) geçerlili§i ara³t�r�lm�³t�r. Farkl�
girdi kombinasyonlar� ile modeller geli³tirilmi³ ve ya§�³ tahmini için ANFIS model-
lerinin ba³ar�l� sonuçlar verdi§i belirlenmi³tir.

Anahtar kelimeler: ya§�³; su kaynaklar�; ANFIS modeli; Isparta.

The rainfall prediction is of great importance in the utilization and planning of
water resources. In this study, the validity of Adaptive Neuro-Fuzzy Inference System
(ANFIS) in rainfall prediction is investigated. The ANFIS models are developed with
di�erent input combinations and it is observed that ANFIS models give successful
results in rainfall prediction.

Keywords: rainfall; water resources; ANFIS model; Isparta.



Epigenetik Algoritman�n Yaz�l�ma Uyarlanmas�
Adaptation to Software of Epigenetic AlgorithmASYU-2017

5-7 Ekim 2017
Alanya

Sözlü Bildiri

1Serdar B�RO�UL
1Bilgisayar Mühendisli§i Bölümü, Teknoloji Fakültesi, Düzce Üniversitesi, Düzce,

TÜRK�YE

Genetik algoritmalar�n (GA) ba³ar�l� bir çözüm algoritmas� olarak oldu§u birçok
çal�³mada ortaya konmu³tur. Bu çal�³mada Epigenetik kavram�n�n GA'n�n daha iyi
çözüm ve daha k�sa sürede sonuç bulabilmesi için farkl� bir bak�³ aç�s� sunulmakta-
d�r. GA'da rastgelelik söz konusudur. Ancak t�p ve biyolojik alan�nda üzerine ciddi
ara³t�rmalar yap�lan konulardan biri olan epigeneti§in GA tasar�m�na uyarlanmas�
bu rastgeleli§i daha az hale getirmektedir. Epigenetik ile çaprazlama ve mutasyonun
rastgele olmas� sürecin de ³ans eseri oldu§unu göstermemektedir. Klasik GA da yer
alan çaprazlama ve de§i³im operatörlerine ek olarak EGA yaz�l�m�nda epiçaprazlama
ve epide§i³im operatörleri, epigenetik faktörlerin nas�l i³lev gördü§ü ve epikal�t�m�n
nas�l mümkün oldu§u anlat�lm�³t�r.

Anahtar kelimeler: epigenetik; genetik algoritma; epiçaprazlama; epide§i³im;
epikal�t�m.

Genetic algorithm has been used in several researches to be a successful solution
algorithm. In this study, Concept of Epigenetic is presented di�erent perspective for
GA to �nd a better solutions and results in short time. Randomness is a matter of
GA.Adaptation of the epigenetic to GA design, which is one of the research topic
that have been seriously investigated in the �eld of medicine and biology Reduces
this randomness.randomization of Epigenetic crossing and mutation shows that the
procession is not lucky happened.In addition crossover and change operators in the
classical GA, epicrossover and epimutation operators in EGA software,shows how
epigenetic factors work and how epiheritance is possible.

Keywords: epigenetic; genetic algortihm; epicrossover; epimutation; epiheri-
tance.



Rulmanlarda Bilezik Ar�zalar�n�n Yapay Sinir A§lar� ile
Tespiti ve S�n��and�r�lmas�

Detection and Classi�cation of Ring Failures by Arti�cial
Neural Networks in Bearings ASYU-2017
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2Yaz�l�m Mühendisli§i Bölümü, Karadeniz Teknik Üniversitesi, Trabzon, Türkiye
3Elektrik Elektronik Mühendisli§i Bölümü, Gazi Üniversitesi, Ankara, Türkiye

Makinelerin verimini artt�rman�n ve ömrünü uzatman�n etkili bir yolu rulmanla-
r�n çal�³ma s�ras�nda ar�zalar�n�n tespit edilmesidir. Rulman ar�zalar�n�n erken tespit
edilmesi üretim maliyetleri aç�s�ndan da kritik öneme sahiptir. Ar�zalar� önlemek için
çe³itli bak�m yöntemleri kullan�lmaktad�r. Tüm önlemlere ra§men beklenmedik ar�-
zalar olu³abilmekte ve üretim faaliyetleri aksayabilmektedir. Bu durum geleneksel
yöntemlerin d�³�nda s�ra d�³� bir ar�za tespit ve te³his tekni§ine ihtiyac� do§urmu³tur.
Bu çal�³mada rulman ar�zalar�n� erkenden tespit etmek ve ar�za tipini s�n��and�rmak
amac�yla yapay zekâ tabanl� yöntemler uygulanmakta ve modeller geli³tirilmektedir.
Geli³tirilen modellerde farkl� yüklenmelere ve rulman titre³im bilgisine ba§l� olarak
bilezik hatas� tespiti yap�lmaktad�r. Ayr�ca hatan�n iç ya da d�³ bilezikten kaynaklan-
d�§�na yönelik bir s�n��and�rma gerçekle³tirilmektedir. Gerek hatan�n tespiti gerekse
de s�n�f�n�n belirlenmesi özellikle kritik endüstriyel uygulamalarda kararl� çal�³may�
ve verimlili§i art�racakt�r.

Anahtar kelimeler: rulman; bilezik hatas�; s�n��and�rma.

An e�ective way to improve the e�ciency and extend the life of the machines is to
determine the failures of the bearings during operation. Early detection of bearing fa-
ilures also has critical importance in terms of production costs. Various maintenance
methods are used to prevent the failures. Despite all the precautions, unexpected fa-
ilures can occur and production operations can be failed. This situation, apart from
conventional methods, requires a novel determination and diagnostic technique. In
this study, arti�cial intelligence based methods are applied and models are developed
in order to detect bearing failures early and to classify the type of failure. In the de-
veloped models, it is possible to detect the ring failures depending on di�erent loads
and bearing vibration information. In addition, a classi�cation is carried out for the
fault from the inner or outer race of the bearing. Determination of the fault, as well
as the diagnosis of the class, will increase stability and productivity, especially in
critical industrial applications.

Keywords: bearing; ring failures; classi�cation.
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Bu çal�³mada, ak�ll� haberle³me sistemlerindeki önemli problemlerden birisi olan
al�c�ya gelen i³arete ait kiplenim türünün belirlenmesi için dalgac�k ayr�³t�rmas� ta-
banl� bir yöntem önerilmi³tir. Bu yöntemde amaç, M-seviyeli frekans kayd�rmal�
anahtarlamaya sahip (M-ary FSK) i³aretlerde kiplenim türünün tespit edilmesi için
gönderici i³aretin tasarlanmas� ve Ayr�k Dalgac�k Dönü³ümü (ADD) ile her bir fre-
kans band�na dü³en enerjilerin tespit edilmesidir. Bunun için alt bandlardaki i³aretle-
rin standart sapmalar� öznitelik olarak kullan�lm�³t�r. S�n��and�r�c�n�n performans�n�
de§erlendirmek için farkl� i³aret gürültü oran� (SNR) seviyelerinde benzetim çal�³ma-
lar� yap�lm�³t�r. Frekans aral�§� de§i³tirilerek elde edilen sonuçlar kar³�la³t�r�ld�§�nda,
uygun ta³�y�c� frekans� ve frekans aral�§� seçildi§inde K-ortalama kümeleme algorit-
mas� kullanan s�n��and�r�c�n�n literatürde raporlanan sonuçlara göre daha yüksek
do§ru s�n��and�rma ba³ar�m�na sahip oldu§u görülmektedir.

Anahtar kelimeler: m-seviyeli frekans kayd�rmal� anahtarlama (MFSK); ayr�k
dalgac�k dönü³ümü; dalgac�k ayr�³t�rmas�; k-ortalama kümeleme algoritmas�.

In this study, a wavelet decomposition based method is proposed for determining
the modulation type of the incoming signal to the receiver which is one of the im-
portant problems in intelligent communication systems. In this method, it is aimed
to design the transmitted signal for determining the type of M-ary FSK modulated
signal and to detect the energy in each frequency band by using Discrete Wavelet
Transform (DWT). For this, standard deviations in the lower bands are as features.
In order to evaluate the performance of the classi�er, simulation studies have been
performed at di�erent signal-to-noise ratio (SNR) levels. When the results for dif-
ferent frequency settings, i.e. carrier frequency and frequency range, it is seen that
the classi�er using the K-means clustering algorithm has a higher correct classi�ca-
tion performance than the results reported in the literature when the suitable carrier
frequency and frequency range are selected.

Keywords: m-ary frequency shift keying (MFSK); discrete wavelet transform;
wavelet decomposition; k-means clustering algorithm.
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Bu çal�³mada, Arduino Mega tümdevre kart kullan�larak bir sera otomasyon sis-
temi tasarlanm�³t�r. Bu tasar�mla, bitkinin topra§a dikiminden, ürünün toplanma
zaman�na kadar olan süreçte, farkl� bitki türlerine göre sera ortam�n�n nemi, �³�k
³iddeti, sulama miktar� ve s�cakl�k gibi parametrelerin kontrol ve yönetimi planlan-
m�³t�r. Kurulan sistem toprakl� ya da topraks�z tar�m tüm sera uygulamalar� ile
uyumlu olarak dizayn edilmi³tir.

Anahtar kelimeler: ak�ll� tar�m; Arduino; sera otomasyonu.

In this study, a greenhouse automation system was designed by using Arduino
Mega card. This system was planned to display and control the greenhouse data
system, which is including humidity, light intensity, soil moisture and temperature
for the process from sowing of plant to harvesting, was planned for various plants.
The system was designed compatible with soil or the landless greenhouses systems.

Keywords: smart agriculture; Arduino; greenhouse automation.
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Web üzerindeki verilerin ço§u yap�sal olmayan bir halde bulunmaktad�r ve bu
nedenle makinelerin i³leyebilece§i bir yap�ya dönü³türülmesi gerekmektedir. Dolay�-
s�yla yap�sal olmayan bu verilerin öncelikle gereksinime göre yap�salla³t�r�lmas� ve
kullan�m durumlar�n� dikkate alarak farkl� veri modellerinde saklanmas� uygun ola-
cakt�r. Gereksinimler ve çe³itleri artt�kça tek bir yöntem hepsini çözmede yetersiz
kalmaktad�r. Buna göre farkl� saklama ihtiyaçlar�n� kar³�layan tek bir saklama tek-
nolojisinin kullan�lmas� da uygun olmayacakt�r. Farkl� tipte ³emaya sahip depolar�n
(store) birlikte ve bütünle³ik olarak yönetilmesi veritaban� literatüründe multistore
ve polystore (çoklu depo) olarak ifade edilmektedir. Bu çal�³ma kapsam�nda Varl�k
Ba§lama problemi üzerinde durularak veriler yap�salla³t�r�lacak ve bu veriler farkl�
veri modellerinde bütünle³ik bir ortamda yönetilecektir. Son olarak bütünle³tirilmi³
bu büyük veri ortam� sorgulanacak ve yöntem belirlenerek incelenecektir.

Anahtar kelimeler: büyük veri; çoklu depo; sorgulama; varl�k ba§lama; veri
bütünle³tirme.

Most of the data on the web is non-structural, and it is required that the data
should be transformed into a machine operable structure. Therefore, it is appropriate
to convert the unstructured data into a structured form according to the requirements
and to store those data in di�erent data models by considering use cases. As require-
ments and their types increase, it fails using one approach to perform on all. Thus,
it is not suitable to use a single storage technology to carry out all storage require-
ments. Managing stores with various type of schemas in a joint and an integrated
manner is named as �multistore� and �polystore� in the database literature. In this
paper, Entity Linking task is leveraged to transform texts into well-formed data and
this data is managed by an integrated environment of di�erent data models. Finally,
this integrated big data environment will be queried and be examined by presenting
the method.

Keywords: big data; querying; multi store; entity linking; data integration.
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Bu çal�³mada, yeni bir optimizasyon algoritmas� olan ate³ böce§i algoritmas�n�
h�zland�rmak için paralel hesaplama sistemlerinin getirdi§i avantajlardan faydalan�l-
m�³t�r. Gerçekle³tirilen modelde popülasyon alt popülasyonlara bölünmü³ ve her bir
alt popülasyonun farkl� bir i³lemcide çal�³mas� sa§lanm�³t�r. Yayg�n olarak kullan�-
lan baz� test fonksiyonlar� üzerinde elde edilen sonuçlardan, gerçekle³tirilen modelin
algoritman�n performans�n� etkilemeden h�z�n� belirgin bir ³ekilde artt�rd�§� görül-
mü³tür

Anahtar kelimeler: Ate³ böce§i algoritmas�; paralel hesaplama; MPI.

In this study, the advantages of the parallel compution paradigms are utilized in
a recent optimization algorithm, �re�y algorithm. In the proposed implementation,
the population is divided into subpopulations and each subpopulation is run on a dif-
ferent processing node. From the results on commonly used benchmark functions, the
proposed model enhances the computation cost without comprosing on the solution
quality.

Keywords: Fire�y algorithm; parallel computing; MPI.
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Bu çal�³mada, görüntü i³leme tekniklerine (G�T) dayal� Sugeno tip sinirsel-bulan�k
sistem (SBS) modeli kullanarak bu§day danelerinin, ekmeklik ve makarnal�k olarak
s�n��and�r�lmas� i³lemi sunuldu. SBS modelinin e§itim ve test sürecinde kullan�lacak
veri setini elde etmek için 200 bu§day danesinin görüntüleri yüksek çözünürlüklü
kamera ile al�nm�³t�r. Uzunluk, geni³lik, alan, çevre ve doluluk olmak üzere 5 adet
boyut özelli§i, GIT kullan�larak elde edilmi³tir. Sonra, SBS modeli, 180 bu§day
danesinin boyut özelli§i giri³ olacak ³ekilde kullan�larak e§itilmi³ ve modelin do§-
rulu§u da geriye kalan 20 bu§day danesi ile test edilmi³tir. Önerilen SBS modeli,
test sürecinde say�sal olarak 0.0312 ortalama mutlak hata (OMH) ve %100'lük bir
do§ruluk ile bu§day danelerini ekmeklik ve makarnal�k olarak s�n��and�rm�³t�r. Bu
sonuçlar G�T ve SBS modelinin bu§day danelerinin ekmeklik ve makarnal�k olarak
s�n��and�r�lmas�nda ba³ar�l� bir ³ekilde kullan�labilece§ini göstermektedir.

Anahtar kelimeler: s�n��and�rma; bu§day daneleri; görüntü i³leme teknikleri;
sinirsel-bulan�k sistem.

In this study, an image processing techniques (IPTs) and a Sugeno-typed neuro-
fuzzy system (NFS) model is presented for classifying the wheat grains into bread and
durum. Images of 200 wheat grains are taken by a high resolution camera in order
to generate the data set for training and testing processes of the NFS model. The
features of 5 dimensions which are length, width, area, perimeter and fullness are
acquired through using IPT. Then NFS model input with the dimension parameters
are trained through 180 wheat grain data and their accuracies are tested via 20
data. The proposed NFS model numerically calculate the outputs with mean absolute
error (MAE) of 0.0312 and classify the grains with accuracy of 100% for the testing
process. These results show that the IPT based NFS model can be successfully applied
to classi�cation of wheat grains.

Keywords: classi�cation; wheat grains; image processing technique; neuro-
fuzzy system (NFS).
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Giyilebilir sensörlerin yayg�nla³mas�yla beraber sensörlerden elde edilen ham ve-
rilerin i³lenmesiyle aktivite tan�ma problemine getirilen çözümler yayg�nla³maya
ba³lam�³t�r. Bu ba§lamda literatürde çe³itli uygulamalar olmakla beraber, bu çal�³-
mada aktivite tan�mada popüler olarak kullan�lan yapay sinir a§� yöntemleri (ANN,
RBFNN) ve genetik programlama (GP) yönteminin ivmeölçer verisinden ç�kar�lan
zaman, frekans ve dalgac�k (wavelet) öznitelikleri üzerinden performans kar³�la³t�-
r�lmas� hedef al�nm�³t�r. Bahsi geçen çal�³ma kapsam�nda al�nan sonuçlara bak�ld�-
§�nda, ula³�lan en ba³ar�l� s�n��and�rma performans� zaman öznitelikleri kullan�larak,
çok katmanl� perseptronun ara katman�nda 31 nöron kullan�lmas� ile %75.09 olarak
elde edilmi³tir.

Anahtar kelimeler: yapay sinir a§lar�; genetik programlama; aktivite tan�ma;
sensör.

With the widespread use of wearable sensors, the processing of raw data obtained
from sensors has led to widely-used solutions to the problem of activity recognition.
In this context, it is aimed to compare the performance of arti�cial neural network
methods (ANN, RBFNN) and genetic programming (GP) methods over time, frequ-
ency and wavelet features extracted from the accelerometer data. The most successful
classi�cation performance achieved was 75.09% using 31 neurons in the hidden layer
of the multilayer perceptron, using time attributes.

Keywords: arti�cial neural networks; genetic programming; activity recogni-
tion; sensor.
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K�smen felçli hastalarda ve el, kol yada bacak kayb�na u§ram�³ bireylerde ek-
sik uzuvlar�n�n yerine kullan�lmak üzere protez tasar�mlar� bulunmaktad�r. Günü-
müzde mevcut olan protez eller temel birkaç fonksiyonel özellik sunmas�na ra§men,
gündelik hayatta bir elin sahip oldu§u özelliklere k�yasla çok k�s�tl� ve yetersizdir.
Son zamanlarda EMG sinyalleri insan-makine arabirimleri tasar�mlar�n�n vazgeçil-
mez unsurlar�ndan biri halinegelmi³tir. Protezlerin gerçek bir uzuva benzemeleri için
EMG sinyallerinin kullan�m� bir seçenek olacakt�r. Örüntü tan�ma tabanl� el kontrol
algoritmalar�, özürlü ki³iler için yapay el üretmek amac� ile kullan�lmaktad�r. Bu
çal�³mada; önkol kaslar�ndaki EMG (ElektroMiyoGra�) i³aretlerini kullanarak, çok
i³levli (dört önkol hareketi: el serbest, el s�k�l�, kas�lma ve gev³eme) el kontrolü için
dört s�n��and�r�c� (k-yak�n kom³uluk, MLP, RBF ve SVM) incelenmi³tir. S�n��and�-
r�c�lar�n e§itim ve testinde, EMG i³areti tabanl� zaman alan� istatistiksel ölçümler
kullan�lm�³t�r. Sonuç olarak, SVM s�n��and�r�c�s� ile en yüksek s�n��and�r�c� ba³ar�m�
elde edilmi³tir.

Anahtar kelimeler: yüzey EMG; protez el; uzman sistemler.
Destekleyen: �zmir Katip Çelebi Üniversitesi, Bilimsel Ara³t�rma Projeleri Ko-

ordinatörlü§ü, 2013-2-FMBP-49 nolu projesi.

There are prosthetic designs that can be used instead of their lack of limbs of
patients who are partially paralyzed or are amputated of hand, arm or leg. Altho-
ugh recent commercial prosthetic hands provide some functional properties, they are
so limited and ine�cient by comparing to original hand of everyday life. Recently,
EMG signals have become an indispensable part in human-machine interface designs.
Using EMG is an option to establish similarity between prosthesis and original extre-
mity. Pattern recognition based prosthesis hand control algorithms have largely been
used to produce arti�cial hand for handicapped people. This paper was investigated
four classi�ers (k-nearest neighbor, MLP, RBF and SVM) for multi-functional (four
forearm movements: hand open, hand wrist, �exion and extension) hand control by
using EMG signals from forearm muscles. In training and testing of classi�ers, EMG
signal based statistical features were used. As a result, SVM classi�er has shown ma-
ximum accuracy for all subjects.

Keywords: surface EMG; prosthetic hand; expert systems.
Supported by: Izmir Katip Celebi University, Scienti�c Researches Coordina-

torship, Project of 2013-2-FMBP-49.
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Robotik çal�³malar�nda temel problemler: haritalama, konum belirleme, gezinim
ve ke³if olarak verilebilir. Gezinim problemi, robot konumu, ortama ili³kin k�smi ha-
rita ve hedef nokta biliniyorken bu hedef noktaya en iyi yolun çizilmesi ve bu yolun
takip edilmesi problemidir. Yol bulma ve yol takibi problemleri; ortam�n statik veya
dinamik olmas�, mobil robotun hareket kabiliyeti, mobil robot üzerinde kullan�lan
sensörlerin özellikleri ve ortamdaki engebelerin özellikleri aç�s�ndan farkl� kapsam-
larda de§erlendirilebilir. Çal�³mada Gazebo simülasyon ortam�nda, olu³turulmu³ 4
tekerli, k�zakl� yönlendirme sürü³lü robot ile lazer mesafe sensörü ve derinlik sen-
sörü kullan�lm�³t�r. Yine Gazebo simülasyon ortam�nda tasarlanm�³ statik labirent;
15 derece sürekli rampalar, 15 derecelik süreksiz rampalar, robotun �ziki olarak
a³amayaca§� çukurlar, duvarlar ve robot lazer hizas�n�n alt�nda kalan süreksiz en-
geller içermektedir. Çal�³ma kapsam�nda 2B e³anl� konum belirleme ve haritalama,
3B haritalama, 3B haritaya göre yol bulma ve yol takibi Robot �³letim Sistemi
(ROS) kullan�larak gerçeklenmi³tir. A* algoritmas�nda sezgisel terime, elde edilen
3B haritada dü§ümler aras� yükseklik fark�n�n bir fonksiyonunun kat�lmas� ile en-
gebeli ortamda hedefe en iyi yolun çizdirilmesi sa§lanm�³t�r. Çizdirilen yolun takip
edilmesinde ise yolu olu³turan her ard�³�k iki dü§üm aras�nda önce robotun ara he-
defe yönelmesi sonras�nda ise ara hedefe ilerlemesi sa§lanm�³t�r. Labirent ortam�nda
yap�lan testlerde geli³tirilen yakla³�m�n engel kaç�n�m�, yol bulma ve yol takibinde
ba³ar�l� sonuçlar verdi§i görülmü³tür.

Anahtar kelimeler: otonom mobil robot; gezinim; engebeli ortam; 3B harita-
lama; A*; ROS; Gazebo.

Main study areas for robotics research can be given as: mapping, localization,
navigation and exploration. Given a robot's current position, partial map of the en-
vironment and a goal position; navigation problem can be de�ned as optimal path
planning and path following. Path planning and path following problem should be
handled according to environment being static or dynamic, robot's mobility capabili-
ties, sensors used on the robot and the roughness of the environment. In the study a
four wheeled, skid-steering robot with laser range �nder and depth sensor is built for
Gazebo simulation environment. Also a statically structured labyrinth that consists
of 15 degree continuous ramps, 15 degree discontinuous ramps, amorphous holes that
robot cannot autonomously escape from if fallen into, walls and discontinuous obstac-
les that are below the robot laser height. 2D simultaneous localization and mapping,
3D mapping, path planning and path following with respect to the 3D map are imple-
mented on Robot Operating System (ROS). Optimal path planning in rough terrain
is accomplished by combining A* heuristic with a function of height di�erence of the
3D map nodes. Path following is carried out by turning-to and moving-towards acti-
ons on each sequential path node pairs. Tests performed on the labyrinth shows that



obstacle avoidance, path planning and path following can be carried out successfully
with the given implementation.

Keywords: autonomous mobile robot; navigation; rough terrain; 3D mapping;
A*; ROS; Gazebo.



Google Play Ma§azas� Üzerinden Kullan�c�n�n Eri³ebildi§i
Ak�ll� Park Sistemi Mobil Uygulamalar� Üzerine Bir Çal�³ma

A Study on Smart Park System Mobile Applications
Retrievable by The Users Over Google Play Store ASYU-2017

5-7 Ekim 2017
Alanya
Sözlü Bildiri

1Samet D�NÇER, 1E. R�fat YILDIZ, 1Y�ltan B�T�R�M, 1Duygu ÇEL�K
ERTU�RUL

1Bilgisayar Mühendisli§i Bölümü, Do§u Akdeniz Üniversitesi, Gazima§usa, K.K.T.C.

Bu çal�³mada, Google Play ma§azas� üzerinden kullan�c�n�n eri³ebildi§i ak�ll�
park sistemi s�n�f�na giren Android tabanl� mobil uygulamalar ara³t�r�lm�³t�r. Önce-
likle, Google Play ma§azas� üzerinde alt� sorgu çal�³t�r�larak 66 tekil ilgili uygulama
aday�na eri³ilmi³tir. Daha sonra, incelemeler yap�larak bu ilgili uygulama adaylar�
içerisinden ak�ll� park sistemi s�n�f�na giren dokuz tekil ilgili uygulama belirlenmi³
ve de§erlendirilip tart�³�lm�³t�r. "RTA Dubai", en yüksek indirilmeye sahip uygula-
mad�r ve ayr�ca, "Zenpark rézerves un parking" uygulamas� ile birlikte en güncel
uygulamad�r. Sadece ak�ll� park sistemi odakl� uygulamalar göz önünde bulundu-
ruldu§unda, "Zenpark rézerves un parking" hem indirilme say�s� en yüksek hem de
en güncel uygulamad�r. "Voicepark" uygulamas� en fazla i³levi bar�nd�ran uygulama
olarak öne ç�kmaktad�r. Literatürde benzerine rastlanmayan bu çal�³ma, ara³t�rma-
c�ya, kullan�c�ya ve/veya geli³tiriciye katk� sa§layabilir bir çal�³mad�r.

Anahtar kelimeler: ak�ll� park sistemi; Android; mobil uygulama.

In this study, the Android-based-mobile applications which are classi�ed as smart
park system and retrievable by the user over Google Play store were investigated.
Firstly, 66 unique relevant-application-candidates were retrieved with six queries
ran on Google Play store. Afterwards, by doing examinations, smart-park-system-
classi�ed nine unique relevant applications were determined from the relevant-application-
candidates and these were evaluated and discussed. "RTA Dubai" is the most down-
loaded application and furthermore, it is the most up-to-date application togerher
with "Zenpark rézerves un parking" application. When only the smart-park-system-
oriented applications are considered, "Zenpark rézerves un parking" is the most do-
wnloaded as well as the most up-to-date application. "Voicepark" application comes
forward as the one which covers the most number of functions. This study that no li-
kewise was encountered in the literature could contribute researcher, the user and/or
developer.

Keywords: smart park system; Android; mobile application.
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Popülasyon tabanl� algoritmalar�n mevcut sistemlerin hesaplama gücünden fay-
dalanabilmek üzere alt popülasyon ya da kolonilere ayr�l�p e³ zamanl� i³letilmesi en
s�k ba³vurulan paralelle³tirme yakla³�mlar� aras�nda yer al�r. Ancak bu genel yakla-
³�m, popülasyonun alt popülasyonlara ayr�l�yor olmas� sebebi ile çözüm çe³itlili§ini
azaltmakta ve çözüm çe³itlili§ini iterasyonlar�n sonuna kadar koruyabilmek ad�na alt
popülasyonlar aras�nda çözümlerin göç ettirilmesine ihtiyaç duymaktad�r. Bu çal�³-
mada, alt popülasyonda göç ettirilmek üzere seçilen en iyi çözümün parametrelerinin
ayn� alt popülasyondaki rastgele belirlenmi³ çözüm ya da çözümlerin daha uygun
parametreleri ile güncellendi§i yeni bir yakla³�m önerilmi³ ve bu yakla³�m�n paralel
Yapay Ar� Koloni (Arti�cial Bee Colony, ABC) algoritmas�n�n performans� üzerin-
deki etkileri incelenmi³tir. Uygulama sonuçlar�, rastgele çözüm destekli yeni göçmen
üretme stratejisinin paralel Yapay Ar� Koloni algoritmas�n�n yak�nsama performans�
ve çözüm kalitesini, seri ABC algoritmas� ve do§rudan en iyi çözümün göçmen olarak
seçildi§i ring kom³uluk topolojili paralel ABC algoritmas�na göre önemli oranlarda
iyile³tirildi§ini göstermi³tir.

Anahtar kelimeler: sürü zekas�; Yapay Ar� Koloni algoritmas�; paralelle³tirme.

Dividing the whole population into subpopulations or subcolonies then evaluating
them simultaneously is one of the most commonly used parallelization approaches
to utilize the computational power of the current systems. However, this type of
parallelization strategy decreases the population diversity because of the division of
the entire population and needs migrations between subpopulations to maintain the
solution diversity until the end of the iterations. In this study, we proposed a new
emigrant creation strategy in which the parameters of the best food source being mig-
rated to the neighbor subpopulation is modi�ed with the more appropriate parameters
of the randomly determined solution or solutions and investigated its e�ect on the
performance of the parallel Arti�cial Bee Colony (ABC) algorithm. Experimental
studies showed that newly proposed emigrant creation strategy based on randomized
solutions signi�cantly improved the convergence performance and solution qualities
of parallel ABC algorithm compared to the its standard serial and ring neighborhood
topology based parallel implementation for which the best solutions are directly used
as emigrants.

Keywords: swarm intelligence; Arti�cial Bee Colony algorithm; parallelization.
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Yenilenebilir enerji kaynaklar�ndan elektrik üretimi her geçen gün artmaktad�r.
Elektik ³ebekesinin kararl� bir ³ekilde çal�³mas�n� sa§lamak için kesintili ve de§i³ken
karakteristi§e sahip olan yenilenebilir enerji kaynaklar�ndan yap�lacak olan üreti-
min do§ru tahmin edilmesi gerekmektedir. Bu çal�³mada gün öncesi saatlik güne³
radyasyonunu tahmin etmek için meteorolojik tahmin verileri ile desteklenen çok
katmanl� yapay sinir a§� (YSA) sistemi önerilmektedir. Bu ba§lamda sebep sonuç
ili³kisine dayal� olarak çal�³an bir YSA sistemi tasarlanm�³t�r. Tasarlanan yapay si-
nir a§�n�n yapaca§� güne³ �³�n�m� kestiriminin do§rulu§unu artt�rmak için benzer
gün seçim algoritmas� geli³tirilmi³tir. Mevsimleri kendi içerisinde de§erlendirerek,
her mevsim için farkl� bir yapay sinir a§� olu³turulmu³tur. Tasarlanan YSA modeli,
MATLAB benzetim program�nda MATLAB'�n YSA araç kutusunda bulunan kodlar
kullan�lmadan tasarlanm�³, e§itilmi³ ve test edilmi³tir. Önerilen YSA sistemi kulla-
n�larak Trabzon ili için gün öncesi saatlik güne³ �³�n�m� tahmini yap�lm�³t�r. Yap�-
lan tahminlerin do§rulu§u, ortalama mutlak yüzde hata (OMHY), karesel ortalama
hata(KOH), ortalama mutlak hata(OMH) ve korelasyon katsay�s�(r) performans öl-
çütleri ile de§erlendirilmi³tir.

Anahtar kelimeler: güne³ �³�n�m� kestirimi; yapay sinir a§�; yapay zeka; tah-
min; Trabzon.

Electricity generation from renewable energy sources is increased day by day. Ac-
curate estimation of electricity generation from the renewable energy sources which
have intermittent and variable characteristics is a requirement to ensure stable ope-
ration of the electrical grid. In this study, a multi-layer arti�cial neural network
(ANN) system, which is supported by meteorological forecasting data, has been pro-
posed to predict day ahead hourly solar radiation. In this context, the ANN system
which operates by based on cause-e�ect relationship has been designed. In order to
increase accuracy of the solar radiation prediction of the designed ANN, a similar day
selection algorithm has been developed. A unique ANN has been constituted for each
season by evaluating the seasons within itself. The designed ANN model has been de-
signed, trained and tested in MATLAB simulation environment without using codes
of the MATLAB ANN toolbox. Day ahead hourly solar radiation of Trabzon province
has been predicted by the proposed ANN. The accuracy of the predictions has been
evaluated by the mean absolute percentage error (MAPE), the root means squared
error (RMSE), the mean absolute error (MAE) and the correlation coe�cient (r)
performance measures.



Keywords: prediction of solar system; arti�cial neural networks; arti�cial in-
telligence; forecasting; Trabzon.
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Bu çal�³mada mühendislik problemlerinin çözümünde etkin olarak kullan�lmaya
ba³lanan diferansiyel evrim algoritmas� (DEA) yöntemi kullan�larak alçak geçiren
�ltre tasar�m� gerçekle³tirilmi³tir. Temel olarak genetik algoritma tekni§ine benzer
çal�³ma prensibine sahip olan diferansiyel evrim algoritmas�, di§er sezgisel algoritma-
lara oranla yap�sal olarak daha basit olmas�na kar³�n optimum de§erlere ula³mada
daha kararl� bir yöntemdir. DEA ile optimum bir mikro³erit alçak geçiren �ltre ta-
sar�m� için, katsal mikro³erit iletim hatlar� birim hat parçalar�na bölünerek geni³lik
ve uzunlu§a göre empedans de§i³imi incelenmi³tir. Öncelikle mikro³erit iletim hat
modeli seçilmi³tir. Daha sonra ise, DEA bu hatlara ait optimum kal�nl�k ve uzunluk-
lar�n tespiti için ayarlanm�³t�r. Algoritma maliyet fonksiyonu aday devrenin saç�lma
parametrelerinin frekans band� boyunca incelenmesi ile elde edilmi³tir ve optimum
sonucu verecek parametreleri elde edecek ³ekilde ayarlanm�³t�r. Son olarak, diferan-
siyel evrim algoritmas� ile mikro³erit band geçiren �ltre tasar�m� yap�larak sonuçlar
tablo ve gra�kler ile verilmi³tir.

Anahtar kelimeler: optimizasyon; Diferansiyel Evrim algoritmas�; eksponen-
siyel hatlar; alçak geçiren �ltre.

In this work, Di�erential Evolutionary Algorithm (DEA), a novel and commonly
used optimization algorithm in engineering problems, is applied for the design opti-
mization of a low pass �lter with exponential transmission lines. Basically the prin-
ciple of DEA is similar to genetic algorithms techniques, however compare to meta-
heuristic algorithms it has a much simpler algorithm structure and higher stability
compare to its counterpart algorithms. For design optimization of low pass �lter with
exponential transmission lines, each of the transmission lines width and variation
with its length are taken as an optimization variable for DEA. Firstly the unit mic-
rostrip transmission line model is chosen. After that, the optimal value of widths
and lengths are obtained via DEA. The cost function of the DEA is based on the
calculation of scattering parameters of candidate's solutions crossed the requested
frequency bandwidth.

Keywords: optimization; Di�erential Evolutionary algorithm; exponential trans-
mission lines; low-pass �lter.
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Robotik alan�nda yap�lan bilimsel çal�³malarda, denge konusunu en iyi temsil
eden örnek ters sarkac�n denge hareketidir. Bu sebeple, karars�z ve do§rusal olma-
yan yap�s�yla ters sarkaç sistemleri, kontrol tasar�m yöntemlerinin uyguland�§� ve
performans kar³�la³t�rmas�n�n yap�ld�§� ba³l�ca sistemlerden biridir. Bu çal�³mada,
ters sarkaç sisteminde yer alan sarkaç ve araç konumunu kontrol etmek için Parça-
c�k Sürüsü Optimizasyon (PSO) algoritmas� ile optimize edilen kesir dereceli PID
kontrolör tasar�m� yap�lm�³t�r. Ayr�ca, önerilen kontrolörün performans�n� test etmek
amac�yla, ayn� optimizasyon algoritmas� kullan�larak PID kontrolör tasarlanm�³t�r.
Tasar�m� yap�lan kontrolörler için kontrol sonuçlar� simülasyonlarla elde edilerek,
gra�ksel olarak ters sarkaç sistemi üzerinde performanslar� kar³�la³t�r�lm�³t�r.

Anahtar kelimeler: ters sarkaç sistemi; kesir dereceli PID; parçac�k sürüsü
optimizasyonu.

Issue of balance in robotics is best represented by the balancing act of the in-
verted pendulums. With their unstable and nonlinear behaviour, Inverted Pendulum
systems are quite popular systems in which various control design methods are app-
lied and performance comparisons are carried out. In this study, in order to control
the pendulum angle and car position of the inverted pendulum system, a fractional
order PID controller is designed. Gains of the designed controller are optimized by
Particle Swarm Optimization method. On the other hand, for the aim of comparison
of performance, conventional PID controllers are used for controllers. The optimum
values of gains for PID controllers are also found by same optimization algorithm.
The simulation results of both controllers are compared for the inverted pendulum.

Keywords: inverted pendulum; fractional order PID; particle swarm optimiza-
tion.
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Diabetes Mellitus, h�zl� bir ³ekilde ilerleyen kronik bir hastal�kt�r. Günümüzde
diyabetli hasta birey say�s� her geçen gün artmakla beraber, geli³tirilen tedavi yön-
temleri, vakit yetersizli§i, mali eksiklikler ve di§er k�s�tlamalar dolay�s�yla yetersiz
kalmaya ba³lam�³t�r. Diyabetli bireyin hayat�n� devam ettirebilmesi için diyabet e§i-
timi ve tedavisi büyük önem te³kil etmektedir. Diyabet tedavisi, bireyin beslenme
al�³kanl�§�ndan, sosyal ya³amda gerçekle³tirdi§i aktivitelere kadar hayat�n�n bir çok
alan�nda uygulanmaktad�r. Diyabet tedavisinin seyri aç�s�ndan bireyin kendi öz-
yönetimi için diyabet e§itiminin ve bu e§itimin takibi gerekmektedir. Bu çal�³mada,
diyabetli bireyin e§itimi ve bu e§itimin takibi için olu³turulmu³ bir web uygulamas�
bulunmaktad�r. Geli³tirilen web uygulamas� ile bireyin, yetkili ve deneyimli bir sa§l�k
personeli taraf�ndan kontrolü sa§lanmaktad�r. Sa§l�k personelinin yan� s�ra diyabetli
bireyin kendi öz-yönetimini sa§layabilece§i, ³eker ve biyolojik de§erlerini sisteme gi-
rip gra�ksel olarak görüntüleyebilece§i ekranlar olu³turulmu³tur. Öz-yönetimin bir
parças� olan bireyin e§itimi için e§itim paketleri, sistem anketleri ve diyabetli bi-
reylerin yetkililere hastal�§�n seyrinde ya³ad�§� problemler hakk�nda sorular yönelte-
bilece§i alanlar bulunmaktad�r. Uygulaman�n do§ru kullan�m� ile diyabetli bireyin
yayg�nla³an ve hayat� olumsuz etkileyen diyabet hastal�§� ile mücadele ederek ya³a-
m�n� kolayla³t�rmas� ve ya³am kalitesini artt�rmas� hede�enmi³tir.

Anahtar kelimeler: �eker hastal�§�; E§itim; Öz yönetim.

Diabetes Mellitus is a chronic disease that progresses rapidly. Today, the number
of diabetic patients is increasing day by day, but treatment methods are beginning to
be inadequate due to the insu�cient time, �nancial de�ciencies and other restricti-
ons. Diabetes education and treatment are very important for the diabetic individual
to survive. Diabetes treatment is practiced in many areas of life from the nutrition
habits to the social life activities. In terms of the course of diabetes treatment, it
is necessary for the self-management of individual to follow the diabetes education
and applicability of the education. In this study, there is a web application for the
education of the diabetic individual and the follow-up of this education. With this
developed web application, the individual is controlled by an authorized and expe-
rienced healthcare sta�. In addition to the healthcare sta�, diabetic individuals can
create their own self-management screens that can graphically display the sugar and
biological values that were recorded by the diabetic individual in the system. For the
education of the individual as part of self-management, there are training packages,
system questionnaires and opportunities that diabetic individuals may ask questi-
ons about the problems experienced during their illness to authorities. By the proper
use of this application, it is aimed to facilitate life and increase quality of life by
struggling with Diabetes Mellitus which is widespread and a�ecting life negatively.

Keywords: Diabetes Mellitus; Education; Self-management.
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Son y�llarda sEMG sinyallerinin saptanmas� ve analizi t�p ve biyomedikal alan�n-
daki klinik ve klinik öncesi çal�³malarda önemli bir noktaya gelmi³tir. Bu çal�³mada,
biyomedikal ve t�p alan�nda kullan�labilecek ucuz maliyetli temel ekstansiyon ve
�eksiyon hareketi yapabilen ki³iye özgü 3 kancal� ve tek servo motorlu miyoelektrik
el protezi tasarlanmas�, 3 boyutlu (3B) yaz�c� ile üretilmesi ve sEMG sinyallerini
ölçebilen elektronik devre kart� ile kontrol edilmesi amaçlanm�³t�r. Bu amaca uy-
gun olarak, Solidworks program� ile 3 kancal� el protezi tasarlanm�³t�r. Daha sonra
3 boyutlu yaz�c� ile üretimi yap�lm�³t�r. Devre tasar�m� ve üretimi yap�lan sEMG
sinyalleri, mikro denetleyici ile analog sinyallerden dijital sinyallere çevrilip servo
motor sayesinde temel ekstansiyon ve �eksiyon hareketleri yapt�r�lm�³t�r. Ayn� ha-
reketler Biopac Ö§renci Deney Seti (MP-36) ile tekrarlanarak sEMG sinyallerinin
do§rulu§u test edilmi³tir. Daha sonra üretilen devre kart� ile servo motorun ba§l�
oldu§u 3B yaz�c�dan üretimi yap�lan üç kancal� el protezi test edilmi³tir. Sonuçlar
kar³�la³t�r�lmal� olarak verilmi³ ve voltaj de§erlerine göre tepki de§erleri ki³iye özgü
belirlenmi³tir. Tek motor kullan�m� enerji tasarrufu ve uzun ömürlülük aç�s�ndan
avantaj sa§lamaktad�r. Modelin 3B boyutlu yaz�c�dan üretilmesinden dolay� ha�f
olmas� rahat kullan�ma destek olmaktad�r. Di§er yandan üretim kolayl�§� ve mali-
yeti sayesinde ampute bireylerin bu tarz ürünlere ula³abilirlili§ini kolayla³t�rabilece§i
dü³ünülmektedir.

Anahtar kelimeler: ki³iye özgü modelleme; 3 boyutlu tasar�m ve bask�; miyo-
elektrik el protezi; sEMG.

Destekleyen: �zmir Katip Çelebi Üniversitesi, Bilimsel Ara³t�rma Projeleri Ko-
ordinatörlü§ü, 2013-2-FMBP-49 nolu projesi.

� In recent years, the detection and analysis of sEMG signals have become a
critical point in clinical and preclinical studies in the �eld of medical and biomedical.
The aim of this study is to design a personalized myoelectric hand prosthesis with
three hooks and single servo motors which can be used in biomedical and medical
�elds with low-cost basic extension and �exion movements, to be produced with 3-
dimensional (3B) printer and to control sEMG signals with the electronic circuit
board. It is designed with the hand prosthesis of 3 hooks with the SolidWorks prog-
ram as appropriate. Then it was produced with the 3D printer. The circuit design
and production of the sEMG signals were converted to digital signals from the mic-
rocontroller and analog signals and the basic motor and �exion movements were
made by the servo motor. The same movements were repeated with the Biopac Stu-
dent Experiment Set (MP-36) and the accuracy of sEMG signals was tested. Later,



the prototype of the three hooked hand prostheses that produced from the 3D printer,
with which the servo motor was connected with the circuit board produced was tested.
The results are given comparatively and the response values according to the voltage
values are determined to be person-speci�c. The use of a single motor gives an ad-
vantage in terms of energy saving and longevity. It is lightweight and comfortable to
use because it is produced from the 3D printer. On the other hand, it is thought that
amputees can make it easier for individuals to access these products thanks to the
ease of production and cost.

Keywords: personalized modeling; 3D design and printing; myoelectric hand
prosthesis; sEMG.
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Enerji talebinin her geçen gün daha da artmas� mevcut enerji kaynaklar�n�n ve-
rimli bir ³ekilde kullan�lmas�n� gerektirmektedir. Endüstriyel tesislerde harcanan ya-
rarl� güç aktif güç oldu§undan bu tesislerde tüketilen reaktif güç minimuma indiril-
meli, ya da bu ihtiyaç ³ebeke yerine ba³ka bir kaynaktan sa§lanmal�d�r. Dolay�s�yla
³ebekenin güç faktörü düzeltilerek kaynaktan çekilen reaktif güç azalt�l�r. Elektrik
güç sistemlerinde güç faktörü düzeltilmesi i³lemi reaktif güç kompanzasyonu olarak
adland�r�lmaktad�r. A³�r� uyart�lmas� durumunda kapasitif reaktif güç üreten senk-
ron motorlar güç sistemlerinde dinamik kompanzatör olarak kullan�l�rlar. Senkron
motorun hem mekanik güç üretmede hem de reaktif güç kompanzasyonunda kulla-
n�lmas� endüstriyel tesisler için daha ekonomik olmaktad�r. Bu durum endüstriyel
tesislerin verimini artt�rmaktad�r. Literatürde reaktif güç kompanzasyonu ile güç
sisteminin verimlili§ini, kapasitesini ve de§i³ik çal�³ma ko³ullar�nda kararl�l�§�n� sa§-
layabilmek için birçok çal�³ma bulunmaktad�r. Günümüzde biyolojik sistemlerden
esinlenilmi³ birçok optimizasyon tekni§i bulunmaktad�r. Bu tekniklerden biri de ku³
sürülerinin davran�³lar�ndan esinlenerek ortaya ç�kar�lm�³ bir optimizasyon yöntemi
olan Parçac�k Sürüsü Optimizasyonudur (PSO). Bu çal�³mada PSO tabanl� PID ve
Ziegler Nichols (Z-N) tabanl� PID denetleyiciler ile senkron motorun uyart�m ak�m�
denetlenerek bir güç sisteminin reaktif güç kompanzasyonu yap�lm�³t�r.

Anahtar kelimeler: uyart�m ak�m�; Parçac�k Sürü Optimizayonu.

The increasing need for energy requires using existing energy sources more ef-
�ciently. Because it is the active power that supplies useful power for industrial
facilities, reactive power must be minimized, and supplied by another source instead
of electrical grid. Therefore, reactive power supplied by the grid can be reduced via
by correcting power factor of the grid. In electrical power systems, power factor cor-
rection is called reactive power compensation. Generating reactive power during ex-
cessive excitation, synchronous motors are used as dynamic compensators in power
systems. Synchronous motors are more cost-e�ective for industrial facilities when
they are used to generate mechanic power and compensate reactive power, which
increases the e�ciency of industrial facilities. There are various studies focusing on
the e�ciency, capacity and stability of the power system via reactive power compen-
sation in the literature. In today's world, there are numerous optimization techniques
inspired by biological systems. One of these techniques is Particle Swarm Optimiza-
tion (PSO) inspired by the movements of swarms of birds. This study focuses on the



reactive power compensation of a power system by controlling the excitation current
of a synchronous motor via PSO based PID and Ziegler Nichols (Z-N) based PID
controllers.

Keywords: excitation current; Particle Swarm Optimization.
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Bu çal�³mada yerel ve global ³irketlerin ön muhasebesi için kullan�lan ETA, NET-
S�S, vb. muhasebe yaz�l�mlar�n�n kulland�§� ili³kisel veri tabanlar�ndan (MSSQL,
Mysql, Postgre SQL, vb.) istenilen datalar�n okunup, belli bilgilerin veri taban�na
yaz�lmas� ve bu bilgilerin son kullan�c�ya Andriod i³letim sistemine sahip bir mobil
telefon yada tablet üzerinden yerel sunucu sistemine internet üzerinden ve bulut
teknolojisi kullan�larak mekandan ba§�ms�z bir sekilde mobil uygulama olarak kul-
land�r�lmas�n� sa§lamakt�r. Ayr�ca ³irketin i³leyi³i an�ndaki muhasebe bilgilerinden
toplan�p bulut sunucu üzerinde olu³turaca§�m�z yeni veri setlerinin yapay zeka algo-
ritmalar�ndan genetik algoritma ile yorumlan�p ³irketin genel performans� ve ³irketin
³ubelerinin performanslar� hakk�nda kullan�c�ya mali bütçe tahmini ve stok yat�r�m
bütçesi tahmini ve yat�r�mlar�n�n nas�l ³ekillenmesi gerekti§i hakk�nda uygulama
taraf�ndan önerilerde bulunulacakt�r. Uygulamam�z yerel sunucu � bulut sunucu �
Android i³letim sistemli mobil cihaz aras�ndaki ileti³imi, kullan�c� arayüzünü ve arka
planda cal�³acak olan yapay zeka ve uygulama servislerini bar�nd�r�cakt�r. Bu uy-
gulaman�n en önemli hede�eri güncel yaz�l�m ve donan�m teknolojilerinin �rmalara
sunulmas�, kolay eri³ebilirli§in artt�r�lmas� ve bunlar� do§ru analiz yapabilme, an�nda
karar verme gibi insana özgü olan özellikleri kullanarak karar veren veya tavsiyelerde
bulunan yapay zeka ile birle³tirerek gerçekçi çözümler elde etmektir.

Anahtar kelimeler: yapay zeka; genetik algoritma; Andriod; bulut sunucu;
SQL.

In this study, the necessary data obtained from the databases (such as MSSQL,
Mysql, Postgre SQL, etc.) of the softwares like ETA and NETS�S that are used for
pre-accountancy of the local and global companies will be read, some of the data will
be written to the databases, and this data will be used by the end user by using mobile
phones or tablets carrying Android operating systems and working with internet and
cloud technology. In addition, new data sets that are collected on a cloud system from
the accounting data while the company is on will be studied by genetic algorithms
which is one of the arti�cial intelligence algorithms. Then, users will be reported by
the App developed here to inform them about the company's and its brach o�ces'
performances and making suggestions about such as �nancial budget estimation,
stocks investment budget estimation, how to shape the investments. Our App will
be worked on a system of local server, cloud server, mobile devices having Android
operating system, and include a user interface and arti�cial intelligence working
background. The most important aims of this study are supplying the most updated
software and hardware technologies to companies, increasing the easily availability
and deciding or recommending solutions using the characteristics similar to human,
such as making the right analysis and decisions right away more rapidly for more
realistic solutions.

Keywords: arti�cial intelligence; genetic algorithm; Android; cloud server;
SQL.
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Mikroblog günümüzde �nternet kullan�c�lar� aras�nda çok popüler bir ileti³im
arac� haline gelmi³tir. Mikroblog sitelerinde yaz�lanlar do§al dil i³leme çal�³malar�
için büyük bir veri madeni niteli§i ta³�maktad�r. Bu platformlar üzerinde yap�lan ça-
l�³malar genellikle görü³ analizi (olumlu, olumsuz, nötr) üzerine olup, metinlerdeki
duyguyu tespit etmekte yetersiz kalmaktad�r. Bu çal�³mada do§al dil i³lemenin me-
tinlerde geçen duyguyu tan�mada nas�l kullan�labilece§i gösterilmi³ ve Türkçe diline
ait bir duygu tan�ma arac� geli³tirilmi³tir. Twitter kullan�c�lar�n�n yazm�³ oldu§u me-
tinler al�nt�lanarak "mutluluk, korku, öfke, üzgün" duygular�n� bar�nd�ran tweetler
bir vektör olarak ifade edilirken, "soldan � k" ve "ikili vektör" ad� verilen yöntemler
kullan�lm�³t�r. �ki yöntemde de "mutluluk" ve "korku" s�n��ar� yüksek ba³ar�mlarla
tespit edilirken, "k�zg�n" ve "üzgün" s�n��ar�n�n ba³ar�mlar� bu iki duygunun yaz�m
dilinde birbirine yak�nl�§� sebebiyle daha dü³ük olmu³tur.

Anahtar kelimeler: do§al dil i³leme; duygu analizi; twitter.

Microblog has become a very popular communication tool among internet users
these days. Microblog sites are a great data mine for natural language processing.
Studies on these platforms are insu�cient to determine the emotion in texts based
on opinion analysis (positive, negative, neutral). In this study, it was shown how
natural language processing can be used in sentence recognition in texts and a tool
for recognizing emotion in Turkish language has been developed. The texts written by
Twitter users are quoted and tagged with tweets that contain feelings of "happiness,
fear, anger, sadness". Labeling was done using "left -k" and "binary vector" methods.
In both methods, the "happiness" and "fear" classes are labeled with high achieve-
ments, but the achievements of the "anger" and "sad" classes are lower because of
the closeness of the two senses.

Keywords: natural language processing; emotion analysis, twitter.
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Gerçek dünyadan elde edilen görüntüler üzerinde çe³itli kalite bozulmalar� mey-
dana gelebilmektedir. Örne§in hareket halindeki bir nesnenin görüntülenmesi veya
bir ortam�n hareket halindeyken görüntülenmesi görüntü üzerinde hareket izi etkisi
olu³turmaktad�r. Bu tür ³artlarda elde edilen görüntü verileri üzerinde tan�ma i³-
lemi gerçekle³tiren uzman sistemlerin yüksek tan�ma performans� sa§lamas� önemli
bir çal�³ma konusudur. Bu makale çal�³mas�nda, zorlu ³artlar alt�nda görüntülerin
yüksek ba³ar�mla s�n��and�r�lmas� için Konvolüsyonel Sinir A§� (KSA) tabanl� bir
Derin Sistem Modeli (KSA-DSM) önerilmi³tir. Önerilen bu modelde klasik KSA
katmanlar�na ek olarak bozulmu³ görüntü verilerini katmanlara süren bir art�rma
katman� tasarlanm�³t�r. Çal�³man�n performans testleri için gerçek dünyadan elde
edilen çe³itli yüzey görüntüleri Curet veri taban�ndan seçilerek kullan�lm�³t�r. Elde
edilen sonuçlar sunularak tart�³�lm�³t�r.

Anahtar kelimeler: derin ö§renme; konvolüsyonel sinir a§�; gerçek dünya doku
görüntüleri.

Images obtained from the real world environments usually have various distorti-
ons in image quality. For example, when an object in motion is �lmed, or when an
environment is being �lmed on the move, motion tracking e�ects occur on the image.
Increasing the recognition performance of expert systems, which perform image re-
cognition on data obtained under such conditions, is an important research area. In
this study, we propose a Convolutional Neural Network (CNN) based Deep System
Model (CNN-DSM) for accurate classi�cation of images under challenging conditi-
ons. In the proposed model, a new layer is designed in addition to the classical CNN
layers. This layer works as an enhancement layer. For the performance evaluations,
various real world surface images were selected from the Curet database. Finally,
results are presented and discussed.

Keywords: deep learning; convolutional nerural networks; real-world texture
images.
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Bu çal�³mada, gözetim sistemleri için tasarlanm�³ bir anomali tespit ve lokali-
zasyon sistemi sunulmaktad�r. Yeni bir özellik tan�mlay�c� önerilmektedir. Normal
durumlar� içeren videolardan optik ak�³ histogram� ve yap�sal benzerlik indisi kulla-
n�larak konum-zamansal tan�mlay�c�lar elde edilmektedir. Modellemede yapay sinir
a§lar�ndan öz düzenleyici haritalar kullan�lmaktad�r. Önerilen sistem UCSD verise-
tinde denenmi³tir.

Anahtar kelimeler: anomali tespiti; optik ak�³ histogram�; yap�sal benzerlik
indisi; video gözetim.

In this paper, we present an anomaly detection and localization system for sur-
veillance systems. A new feature descriptor is proposed. The spatio-temporal identi-
�ers are obtained by using optical �ow histogram and the structural similarity index
from the videos that contain normal conditions. An arti�cial neural network, Self-
organizing maps are used in modeling. The proposed system has been tested on the
UCSD dataset.

Keywords: anomaly detection; optical �ow histogram; Structural Similarity
index; video surveillance.
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Bilgisayarla görme alan�ndaki birçok uygulama aras�nda, yüz tan�ma sistemleri;
üzerinde yo§un çal�³malar yap�lan ve uzun zamand�r çal�³�lan bir konudur. Genel
olarak öznitelik ç�kar�m� ve s�n��and�r�c� ad�mlar�ndan olu³an yüz tan�ma sistemle-
rinin ba³ar�s� sadece s�n��and�r�c�ya de§il ayn� zamanda kullan�lan özniteliklere de
ba§l�d�r. Yüz tan�ma sisteminde öznitelik seçiminin amac� farkl� yüz görüntülerinin
tan�nmas� için ay�rt edici özniteliklerin elde edilmesidir. Bu amaç do§rultusunda bu
çal�³mada ölçeklemeye ve a�n dönü³ümlere kar³� de§i³meyen öznitelikler olan SIFT,
SURF ve SIFT+SURF özniteli§i kullan�lm�³t�r. Ayr�ca bu yerel özniteliklerle ile k�-
yaslama yap�labilmesi için global bir öznitelik olan HOG özniteli§i de çal�³maya
eklenmi³tir. S�n��and�rma destek vektör makinesi kullan�larak gerçekle³tirilmi³tir.
Deneysel sonuçlar yerel özniteliklerin global öznitelik olan HOG özniteli§ine k�yasla
daha ba³ar�l� oldu§unu göstermi³tir.

Anahtar kelimeler: yerel öznitelikler; SIFT; SURF; SIFT+SURF; yüz tan�ma
sistemleri.

Among the many applications in the �eld of computer vision, face recognition
systems; is a subject that has been studied extensively and has been working for a
long time. In general, the success of facial recognition systems, which consist of
feature extraction and classi�er steps, depends not only on the classi�er but also
on the features used. In a face recognition system, the feature selection is to obtain
distinctive features for recognition of di�erent facial images of interest. For this
purpose, SIFT, SURF and SIFT + SURF features, which are unchanging features
to scaling and a�ne transformations, are used in this study. In addition, to be able
to compare with these local features, the HOG feature which is a global feature,
also has been added to the study. Classi�cation was performed using support vector
machine. Experimental results show that local features are more successful than the
global feature HOG.

Keywords: local features; SIFT; SURF; SIFT+SURF; face recognition systems.
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Hava araçlar�n�n kara ya da deniz araçlar�na göre daha h�zl� hareket etmesinden
dolay�, sava³ gemilerinin havadan gelecek tehditleri k�s�tl� sürede do§ru alg�lamas� ve
uygun reaksiyonu göstermesi gerekmektedir. Hava hede�erinin do§ru ³ekilde kimlik-
lendirilebilmesi için radar, elektronik destek sistemleri, göz gibi çe³itli sensörlerden
gelen bilgiler kullan�lmaktad�r. Hedef tipinin ve tehdit seviyesinin belirlenmesi, gös-
terilecek reaksiyonun belirlenmesi aç�s�ndan büyük önem arz etmektedir. Bu çal�³-
mada, hava hede�erine ait h�z, irtifa, mesafe ve t�rmanma oran� de§erleri ile uzman
görü³ü al�narak olu³turulan bulan�k mant�k kurallar� kullan�larak tehdit seviyesi be-
lirlenmi³tir.

Anahtar kelimeler: bulan�k mant�k; hava savunma; karar destek sistemi.

Since air vehicles move faster than land or sea vehicles, warships must be able
to perceive their threats from the air in a limited amount of time and react approp-
riately. Information from various sensors such as radar, electronic support systems,
eyes are used to identify air targets correctly. The determination of the target type
and threat level is of great importance in terms of determining the reaction to be
shown. In this study, the threat level was determined by using the velocity, altitude,
distance and climb rate values of the air targets and the fuzzy logic rules which are
obtained by the expert opinion.

Keywords: fuzzy logic; air defence; decision support system.
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Bütün s�n��and�rma algoritmalar�nda oldu§u gibi, elektroensefalogra� (EEG)
uygulamalar�n�n s�n��and�rma ba³ar�s�n� artt�ran en önemli i³lem, i³arete ait uy-
gun özniteliklerin elde edilmesi a³amas�d�r. S�n��and�rma uygulamalar�nda belirli
bir öznitelik ç�karma metodu bulunmad�§�ndan dolay�, seçilen özniteliklerin olu³tur-
du§u öznitelik matrisi büyük boyutlarda olabilmekte ve bu durum sistemin h�z�n�
ve ba³ar�s�n� olumsuz olarak etkilemektedir. Bu çal�³mada, 'BCI Competition III'
yar�³mas�nda kullan�lan III. veri seti kullan�lm�³t�r. Bu veri seti için, Temel Bile³en
Analizi, Çekirdek Temel Bile³en Analizi ve veri setindeki kom³uluk yap�s�n� koruya-
rak verinin projeksiyonunu sa§layan, Temel Bile³en Analizine alternatif yöntem olan
Yerellik Koruyucu �zdü³üm algoritmalar� kullan�larak öznitelik matrisi üzerinde bo-
yut azaltma i³lemi yap�lm�³t�r. Sonuç olarak, Chebyshev mesafe ölçümü yöntemini
kullanan Yerellik Koruyucu �zdü³üm algoritmas� ile en yüksek ba³ar� %83.28 olarak
elde edilmi³tir.

Anahtar kelimeler: EEG; temel bile³en analizi; çekirdek temel bile³en analizi;
yerellik koruyucu izdü³üm algoritmas�.

Like in all classi�cation applications, the most important process which increases
classi�cation success of electroencephalography (EEG) applications is to choose the
proper features for signals. Since there is not certain feature extraction method for
data classi�cation applications, used feature matrix size can be redundantly large and
this state e�ect the system's speed and success negatively. In this study Data Set III
of BCI competition 2003 was used. We extract features using this data set and then
dimension of feature matrix size reduced by using Principal Component Analysis,
Kernel Principal Component Analysis and Locality Preserving Projections method
which is alternative to Principal Component Analysis. As a result, the best success
rate is obtained as 83.28% when Linearity Preserving Projections algorithm with
Chebycev distance measuring method is used.

Keywords: EEG; principal component analysis; kernel principal component
analysis; locality preserving projection.
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Günümüzde, geli³en teknoloji, artan veri say�s� ve veri çe³itlili§i ile birlikte, bu
verilerin kaydedilece§i elektronik kay�t ortamlar�n�n maliyetindeki dü³ü³ sayesinde
pek çok alanda çok büyük veri y�§�nlar� olu³mu³tur. Bu veri y�§�nlar�ndan anlaml�
bilgiye ula³abilmek için çe³itli çal�³malar yap�lmaktad�r. Bu çal�³mada, akci§er kan-
seri te³hisi koyulan hastalar�n farkl� parametrelerine (özellik) ait veri seti, üç farkl�
algoritma ile anlaml� bilgiye dönü³türülmü³ ve hastalar�n operasyondan sonra bir
sene içerisinde hayatta kal�p kalamama durumlar�na yönelik tahminler yap�lm�³t�r.
Buna göre en iyi sonuç, k=5 ve Cross Validation=10 parametreleri ile elde KNN
Algoritmas� ile elde edilmi³tir.

Anahtar kelimeler: algoritma; veri madencili§i; tahmin.

Nowadays, huge volumes of data are available thank to developing technology,
variety of data and reduction in electronic storage cost of data. Various studies are
carried out in order to transform data to meaningful information. In this paper, data
set which belongs to lung cancer patients were transformed meaningful information.
post-operative life expectancy within one year r operation has been estimated. It is
observed that best result has been achieved by using KNN Algorithm (k=5 and Cross
Validation=10).

Keywords: algorithm; data mining; estimation.
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Bu çal�³mada, kalp vurular�n�n aritmi tipine göre s�n��and�r�lmas�nda en uy-
gun öznitelik setinin seçilmesi için genetik algoritma yöntemi kullan�lm�³t�r. S�n�f-
land�rmada MIT-BIH kalp aritmi veri taban�ndan elde edilen elektrokardiyogra�
(EKG) sinyallerinin normal, sa§ dal bloku, sol dal bloku ve pace ritmi örnekleri kul-
lan�lm�³t�r. Yayg�n kullan�m� olan kesikli dalgac�k dönü³ümü (KDD) katsay�lar�n�n
ortalamas�, standart sapmas�, enerjisi ve entropisi s�n��and�rmada kullan�labilecek
öznitelik ana kümesi olarak önerilmi³tir. Önerilen KDD yöntemi ile 13 farkl� dal-
gac�k tipi için elde edilen 208 adetlik öznitelik seti içerisinden yüksek s�n��and�rma
do§rulu§u sa§layan 16 adetlik öznitelik seti genetik algoritma yöntemi uygulanarak
elde edilmi³tir. Genetik algoritma yöntemi ile s�n��and�rma do§rulu§unu yükselten
özniteliklerin tespit edilebildi§i ve farkl� tip dalgac�klar�n farkl� seviyelerde seçilen
katsay�lar�ndan elde edilen öznitelik setinin standart olan tek-tip dalgac�ktan elde
edilen katsay�lara göre EKG aritmi s�n��and�rmas�nda daha yüksek ba³ar�m göster-
di§i gözlemlenmi³tir.

Anahtar kelimeler: EKG vuru s�n��and�rmas�; aritmi; kesikli dalgac�k dönü-
³ümü; dalgac�k öznitelikleri; öznitelik seçimi; yapay sinir a§lar�; genetik algoritmalar.

In this study, genetic algorithm method was used to select the most suitable set
of features for classi�cation of arrhythmia types of heart beats. Normal, right branch
block, left branch block and pace rhythm samples of electrocardiography (ECG) sig-
nals which obtained from the MIT-BIH cardiac arrhythmia database were used in
the classi�cation. Mean, standard deviation, energy and entropy of discrete wavelet
transform (DWT) coe�cients were proposed as the features for the classi�cation. By
using the proposed DWT method, 16 features which have high classi�cation accuracy
were obtained among the 208 feature sets constructed from 13 di�erent wavelet ty-
pes by applying the genetic algorithm method. It was observed that the features that
increase accuracy can be detected by the genetic algorithm and the feature set obta-
ined from the coe�cients of the di�erent types of wavelets selected at di�erent levels
show higher performance than the coe�cients obtained from the standard individual
wavelet in the ECG arrhythmia classi�cation.

Keywords: ECG heart beat classi�cation; arrhythmia; discrete wavelet trans-
form; wavelet features; feature selection; neural network; genetic algorithm.



Ontoloji Deste§iyle Tweet S�n��and�rma
Ontology Based Tweet Classi�cation ASYU-2017

5-7 Ekim 2017
Alanya
Sözlü Bildiri

1Nur Betül YAMAN, 1Mehmet Emre �Y�CAN, 1Banu D�R�
1Bilgisayar Mühendisli§i Bölümü, Y�ld�z Üniversitesi, �stanbul, Türkiye

Bu çal�³ma, tweetleri konular�na göre s�n��and�ran bir sistem geli³tirmeyi ve bu
sistemin bir mobil uygulama olarak gerçeklenmesini amaçlamaktad�r. Kullan�c�n�n
ana zaman ak�³�ndaki tweetler, kullan�c�dan al�nan konu ba³l�klar�na göre s�n��an-
d�r�lm�³t�r. S�n��and�rma i³lemi konu ba³l�klar�n�n ontolojileri kullan�larak gerçek-
le³tirilmi³tir. Ontolojiler olu³turulurken, kavramlar�n Vikipedi sayfa aç�klamalar�
ve TDK tan�mlar� kullan�l�r. Kavramlar�n Vikipedi sayfa aç�klamalar�nda bulunan,
ba³ka Vikipedi sayfalar�na referans veren linklerin, ontolojik ba§lant�lar oldu§u kabul
edilir. Vikipedi sayfa aç�klamalar� ve TDK tan�mlar� kullan�larak, bu ba§lant�lar�n
ba§ kuvveti hesaplan�r. Kuvvetli ontolojik ba§lar� olan kavramlardan, konu ba³l�§�-
n�n ontolojisi olu³turulur. Tweetlerin, ontolojiler ile ilintililikleri ölçülür. Tweetler,
ilintili olduklar� konu ba³l�klar� alt�nda kullan�c�ya sunulurlar. Çal�³malar sonucunda,
önerilen bu algoritman�n, tweetleri en fazla be³ s�n�f için s�n��and�rmaya uygun ol-
du§u görülmü³tür. Bunun genel olarak üç sebebi oldu§u gözlemlenmi³tir. Birincisi,
tweetlerin içeri§indeki kelimelerde konular� yeterli say�da ay�rt edici kelime buluna-
mamaktad�r. �kincisi, ontolojilerin olu³turulmas� için seçilen kaynaklarda, tweetlerde
çokca geçen ve günlük hayatta kullan�lan kelimeler kullan�lmamaktad�r. Üçüncü ola-
rak, s�n�f say�s�n�n artmas�, tweetlerin s�n��ara girebilmesi için a³malar� gereken puan
e³ik de§erinin dü³mesine, bu durumda alakas�z tweetlerin s�n��ara yerle³mesine se-
bep olmaktad�r.

Anahtar kelimeler: ontoloji; ontolojik ili³kiler; vikipedi; twitter; s�n��and�rma.

This study aims to develop a system that classi�es tweets by their subject and
implement it as a mobile application. Tweets from user's home timeline are classi�ed
into topics taken from the user. Classi�cation is done by using the ontologies of the
topics'. Wikipedia pages and TDK de�nitions of the terms are used while creating the
ontologies. Links referencing other Vikipedia pages that found in the terms' Vikipedia
page are taken as ontological relations. Strenght of these relations are calculated using
the Wikipedia descriptions and TDK de�nitions. Ontology of the topic is created
using terms with strong relations. Tweets' relations with ontologies are calculated.
Tweets are placed under the topics they are most related to. It is seen that the
proposed algorithm is only suitable to classify tweets into maximum of �ve classes
as a result of this study. Three reasons could be observed. First, tweets don't contain
enough distinctive words for this algorithm to work. Second, sources chosen to create
ontologies don't contain words that are frequently used in daily lives and frequently
present in tweets. Third, increasing class count decreases the threshold which tweets'
scores has to surpass to be included in a class, therefore causing tweets to be classi�ed
into irrelevent classes.

Keywords: ontology; ontological relations; wikipedia; twitter; classi�cation.
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Nokta etiketi yerle³tirme problemi harita tabanl� sistemler gibi gra�ksel görün-
tüntüleme sistemlerinde noktasal ögelere ait etiketleri çak�³malar�n� asgariye indi-
recek ³ekilde yerle³tirme ve böylece okunurlu§u azamiye ç�karma problemidir. Genel
olarak bu problemin NP-Zor algoritma karma³�kl�k s�n�f�nda oldu§u ispatlanm�³t�r.
Probleme çözüm üretmek, dinamik ve gerçek zamanl� sistemler için böyle sistemlerin
yayg�n ve geni³ çapl� kullan�lma potansiyelinden dolay� giderek önem kazanmaktad�r.
Bu çal�³mada hem görüntüleme tercihlerinin de§i³ebildi§i, hem de noktasal ögelerin
haraket edebildi§i dinamik ortamlar için h�zl� ve makul kalitede etiket yerle³tirmeyi
sa§layabilecek sezgisel eniyileme yöntemleri önerilmektedir. Önerilen yöntemler iki
a³amal� olup, h�rsl� in³a ve yerel aramadan olu³maktad�r. Yöntemlerin performans-
lar� çözüm kalitesi ve çal�³ma zaman� aç�s�ndan incelenmi³tir. Önerilen elemeli, iki
kriterli yöntem hem bu çal�³madaki di§er yöntemlerden, hem de mevcut benzer ça-
l�³madakinden daha iyi performans göstermektedir.

Anahtar kelimeler: kombinatoryal eniyileme; sezgisel algoritmalar; nokta eti-
ketleme.

Point label placement problem is the problem of labeling points in graphical display
systems such as map-based ones in order to minimize con�icts of labels and thus to
maximize legibility. Algorithmic complexity of the general problem is proven to be
NP-hard. Addressing this problem is becoming more important in dynamic and real-
time environments, where both display properties or point elements are subject to
change, since those systems have potential use widely and in large scale. In this
study, heuristic optimization methods are proposed to facilitate fast and moderate-
quality labeling in such dynamic environments. The methods are two-phased and
comprised of several combinations of greedy construction and local search methods.
Performances of the methods are examined in terms of solution quality and run time.
The eliminative, two-criteria method outperform other methods in this study and the
methods proposed in the literature.

Keywords: combinatorial optimization; heuristics; point labeling;
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Bu çal�³mada, prefrontal korteks oksijenlenmesinde cinsiyet etkileri ara³t�r�lm�³-
t�r. Bili³sel test olarak i³itsel oddball paradigmas� uygulanm�³t�r. Prefrontal korteks
oksijenlenmesi fonksiyonel yak�n k�z�lötesi sprektroskopisi (fNIRS) kullan�larak kan-
daki oksijenlenmenin de§i³imine göre belirlenmi³tir. fNIRS kay�tlar� iki uyaran�n
rastgele kullan�ld�§� (hedef ve standart) oddball paradigmas� ile al�nm�³t�r. Denek-
lerden hedef sesleri duyduklar�nda butona basmalar� istenmi³tir. 12 sa§l�kl� erkek
çocuk ve 9 sa§l�kl� k�z çocuk çal�³maya dahil edilmi³tir. Sonuç olarak; erkek ka-
t�l�mc�lar�n i³itsel oddball testi s�ras�nda k�z kat�l�mc�lardan daha fazla prefrontal
aktivasyon gösterdi§i gözlenmi³tir.

Anahtar kelimeler: i³itsel oddball paradigmas�; cinsiyet etkisi; fonksiyonel
yak�n k�z�lötesi spektroskopisi.

In this study, our aim is to investigate gender e�ects on prefrontal cortex oxy-
genation. Auditory oddball paradigm used as cognitive task. Prefrontal cortex oxy-
genation is assessed by monitoring changes in blood oxygenation using functional
near-infrared spectroscopy(fNIR) The fNIRS were recorded during the `oddball' pa-
radigm in which two stimuli (target and standard) were presented in random order.
Subjects were asked to press a button in response to the target stimulus. 12 male
healthy children and 9 female healthy children were included the study. As a result;
it is observed that the males exhibited higher prefrontal activation during auditory
oddball task than females.

Keywords: auditory oddball paradigm; gender di�erence; functional near inf-
rared spectroscopy.



CONTOPT-JS: Sürekli Eniyileme Problemleri için
Metasezgisel Algoritmalar tabanl� bir JavaScript Yaz�l�m

Kütüphanesi
CONTOPT-JS: Metaheuristic Algorithms based JavaScript
Software Library for Continuous Optimization ProblemsASYU-2017

5-7 Ekim 2017
Alanya

Sözlü Bildiri

1Osman GOKALP, 1Aybars UGUR, 1Sema BODUR
1Bilgisayar Mühendisli§i Bölümü, Ege Üniversitesi, �zmir, Türkiye

Bu çal�³mada sürekli eniyileme problemlerinin çözümü için CONTOPT-JS isimli
bir yaz�l�m kütüphanesi tasarlanarak gerçekle³tirimi yap�lm�³t�r. JavaScript dili ta-
banl� bu kütüphane ile tamamen istemci tara�� çal�³abilen web uygulamalar� geli³-
tirilebilmektedir. Kütüphanede Yapay Ar� Kolonisi, Diferansiyel Geli³im, Parçac�k
Sürü Eniyilemesi ve Evrim Stratejileri metasezgiselleri yer almakla birlikte modüler
bir yap�ya sahip oldu§undan dolay� yeni algoritma ve problemlerin de eklenebilme-
sine olanak tan�maktad�r. CONTOPT-JS kütüphanesi ile, baz� standart eniyileme
test fonksiyonlar� üzerinde ve ayr�ca Sensör Yerle³tirme problemi uygulama alan�nda
deneysel çal�³malar yap�larak elde edilen sonuçlar sunulmu³tur.

Anahtar kelimeler: sürekli eniyileme; metasezgisel algoritmalar; yaz�l�m kü-
tüphanesi, javascript, sensör yerle³tirme problemi.

In this study, a software library called CONTOPT-JS has been developed for
solving continuous optimization problems. By using this JavaScript language based
library, fully client-side web applications can be developed. In the library, Arti�cial
Bee Colony, Di�erential Evolution, Particle Swarm Optimization and Evolution St-
rategies metaheuristics exist and new algorithms and new problems can be added
because of its modular design. Using the CONTOPT-JS library, experimental works
have been conducted on some standard optimization benchmark functions and Sensor
Deployment application area and the obtained results have been presented.

Keywords: continuous optimization; metaheuristic algorithms; software library,
javascript, sensor deployment problem.
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Gunumuzde interaktif sistemler cogu devlet kurumlarinda aktif olarak kullanil-
maktadir. Ozellikle saglik alani ve vergi odemeleri gibi alanlarda siklikla basarili
sekilde kullanilmasina ragmen guvenlik ve emniyet alaninda yapilmis yeterli sayida
calisma olmamasi dikkatimizi cekmis ve projemizi uretmemizdeki en buyuk etken
bu olmustur. Yaptigimiz bu calisma iki modulden olusmaktadir. e-Ihbar modulunde,
vatandaslar kimlik numarasi ve e-Devlet sifreleri ile giris yaptiktan sonra bir ih-
barda bulunabiliyor ve bu ihbar�n konumu ve saati otomatik olarak cihazdan ve
sunucumuzdan alinmaktadir. Fotograf ile ispatlanabilir suclar için (Or: hatali park),
sadece uygulamamiz uzerinden cektikleri fotogra�ar ile suc duyurusunda bulunabil-
mektedirler. e-Onay modulunu ise emniyet mensuplari kullanmaktadirlar ve diger
modullerden gelen ihbarlari degerlendirip, cezalari onaylamaktadirlar. Ayni zamanda
istatistiki bilgiler tutulmakta ve istenildigi zaman kolayca elde edilebilmektedir. (Or:
en duyarli sehir vs.)

Anahtar kelimeler: mobil; ihbar; ceza; e-devlet.

Nowadays, interactive systems are using most of the government institutions very
actively. Especially, branches such as medical and tax payment are using this systems
successfully but we realize that so far only few people interest develop mobile applica-
tion for security branch and this factor has been the biggest factor in improving our
project. This project consist of two modules. In e-Report module, citizens can login
with their Turkish Republic identity number and e-Government system password.
After login they can make a report for crimes. For crime which can be provable with
photograph(ex. wrong parking), they can making report by only taking photo via our
application is enough. Date, time and location information are getting automatically
from their device and our server. In e-Approve module, only police o�cers can lo-
gin with their enrollment number and password. After login they assess notices from
coming e-Notice module and approve punishment or reject. This module also have
some statistical data(ex. The most sensitive city etc.) and easily reachable when they
want.

Keywords: mobile; report; punishment; e-government.
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Bulan�k mant�k denetleyicilerin yap�s�nda birçok tasar�m parametresi bulunmak-
tad�r. Bu parametrelerin belirlenmesinde ço§unlukla sistematik bir yakla³�ma sahip
olmayan geleneksel yöntemler kullan�lmaktad�r. Ancak, denetleyici parametrelerinin
bu ³ekilde ayarlanmas� uzun denemelere yol açmakta ve bu durum oldukça fazla za-
man almaktad�r. Bu nedenle, bulan�k mant�k denetleyici tasar�m parametrelerinin
belirlenmesinde genellikle sezgisel algoritmalardan yararlan�lmaktad�r. Çünkü; sez-
gisel algoritmalar kesin çözümün elde edilemedi§i problemlerde optimum çözümün
çok yak�n�nda çözümler sunabilen algoritmalard�r. Ele al�nan çal�³mada, bir bulan�k
mant�k denetleyicinin ç�k�³ üyelik fonksiyonlar� parçac�k sürüsü optimizasyonu ve ge-
netik algoritma kullan�larak optimize edilmi³tir. Tasar�m ve optimizasyon a³amalar�
detayl� bir ³ekilde anlat�larak elde edilen sonuçlar birbiriyle kar³�la³t�r�lm�³t�r.

Anahtar kelimeler: bulan�k mant�k; genetik algoritma; parçac�k sürü optimi-
zasyonu; sezgisel algoritmalar.

�There are many design parameters in the structure of fuzzy logic controllers.
Conventional methods that don't have a systematic approach are often used in de-
termining of these parameters. However, setting the controller parameters in this
way leads to long experiments and this takes a lot of time. For this reason, design
parameters of the fuzzy logic controller are usually determined by using heuristic al-
gorithms. Because, heuristic algorithms can o�er solutions that are very close to the
optimal solution for the problems where exact solution cannot be obtained. In this
study, output membership functions of a fuzzy logic controller are optimized using
particle swarm optimization and genetic algorithm. Design and optimization stages
are explained in detail and results are compared with each other.

Keywords: fuzzy logic; genetic algorithms; particle swarm optimization; he-
uristic algorithms.
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Ülkemizdeki Merkezi Sterilizasyon Üniteleri (MSÜ) planlama, i³leyi³, yönetim,
altyap� tasar�m� ve teknolojik aç�dan yetersizdir. Bu durum hem sa§l�k kurumlar�-
n�n çal�³malar�n� olumsuz etkilemekte hem de toplum sa§l�§�n� tehdit eden hastane
enfeksiyonlar�n�n yay�lmas�na neden olmaktad�r. Çal�³mam�zda gerek toplum sa§-
l�§� aç�s�ndan gerekse sa§l�k kurumlar�n�n i³leyi³i aç�s�ndan önemli bir yere sahip
olan MSÜlerin i³leyi³ süreçlerini teknolojik altyap� ile destekleyerek ülke genelinde
benimsenecek bir i³ plan� standardize edilmektedir. Bu bildiride sa§l�k kurumlar�-
n�n Merkezi Sterilizasyon Ünitesine ait i³ süreçlerinin verimliliklerinin artt�r�lmas� ve
performanslar�n�n iyile³tirilmesi amac�yla ak�ll� sistem modeli sunulmaktad�r. Ortaya
ç�kar�lan yeni süreç modeli ile MSÜlerin genelinde uygulanan süreçlerde standardi-
zasyon sa§lanmaktad�r. Bu do§rultuda ilk önce orta ölçekli bir sa§l�k kurumunun
MSÜsünün i³leyi³i incelenmi³, mevcut i³leyi³teki verimsizli§e sebep olan nedenler
tespit edilmi³, sistemin iyile³tirilmesi için yeni süreç modellemesi yap�lm�³t�r. Proje-
nin ikinci a³amas�nda MSÜnün i³leyi³ine bir bilgi sisteminin dahil edilmesi halinde
merkezin verimlilik ve performans de§i³imleri ölçümlenmi³tir. Elde edilen ç�kt�lar
do§rultusunda i³ süreçleri ve yaz�l�ma ait süreçler yeniden yap�land�r�lm�³ olup sa§-
l�k kurumuna uygun hale getirilmi³tir. Ayr�ca bilgi sistemine eklenen barkod-optik
okuyucu sistemiyle nesnelerin interneti prensipleri do§rultusunda kullan�c� etkile³imi
minimize ederek sistemin hatas�z ve verimli çal�³mas� sa§lanm�³t�r.

Anahtar kelimeler: sa§l�k bili³imi; veri yönetimi; sterilizasyon i³lemi.

Central Sterilization Units (MSU) in our country are insu�cient in terms of
planning, operation, management, infrastructure design and technological aspects.
This negatively a�ects the work of health institutions and causes the spread of hospi-
tal infections threatening public health. A business plan to be adopted throughout the
country is standardized by supporting the operation processes of MSUs which have
an important place in terms of the health of the health institutions in our work in
terms of community health, with the technological infrastructure. In this report, a
smart system model is presented in order to improve the productivity of the busi-
ness processes belonging to the Central Sterilization Unit of health institutions and
to improve their performance. With the new process model unveiled, standardization
is realized in the processes applied in the MSUs. In this direction, �rstly the func-
tioning of the MSU of a medium-sized health institution was examined, the causes
of the ine�ciency in the current operation were determined, and a new process mo-
delling was carried out to improve the system. In the second stage of the project,
the center's productivity and performance changes were measured if an information
system was included in the operation of the MS. Business processes and writing pro-
cesses are recon�gured in line with the outputs obtained and made suitable for the



health institution. In addition, with the barcode-optical reader system added to the
information system, the error-free and e�cient operation of the system has been en-
sured by minimizing the user interaction in line with the internet principles of the
objects.

Keywords: health informatics; data management; sterilization unit.
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De§i³ik sebeplerle sürücülerde meydana gelen yorgunluk, uyu³ukluk ve dikkat-
sizlik tüm dünyada tra�k kazalar�n�n ba³l�ca sebeplerindendir. Bu çal�³mada video
tabanl� görüntülerde sürücü yüz bölgelerinin tespiti ve takibi AdaBoost algoritmas�
kullan�larak yap�lm�³t�r. Elde edilen yüz bölgelerinde Temel Bile³en Analizi (TBA)
algoritmas� kullan�larak göz bölgesi tespit edilmi³tir. Göz bölgesinin aç�kl�k/kapal�l�k
durumuna bak�larak sürücülerin yorgun olup olmad�klar�n� sezen ve yorgunlu§a dair
tahminde bulunan bir sistem geli³tirilmi³tir. Gözün kapal�l�k durumu için PERC-
LOS'dan yararlan�lm�³t�r. Uygulamay� test etmek için UCLA veritaban� kullan�l-
m�³t�r.

Anahtar kelimeler: yüz tespiti; göz tespiti; sürücü yorgunlu§u tespiti; Ado-
boost algoritmas�; TBA algoritmas�.

Major reasons for tra�c accidents all over the world are mostly because of dri-
vers' fatigue and lack of concentration. In this study, the detection and tracking of
the drivers' faces in video based images were realized by using AdaBoost algorithm.
The eye area was detected by using Principle Component Analysis (PCA). A pre-
dictive system was developed analyzing the eye closure of the drivers'. The system
used PERCLOS (Percentage of eye closure) and it was tested on UCLA database.

Keywords: face detection; eye detection; drivers' fatigue detection, AdaBoost
Algorithm; PCA Algorithm.
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Microstrip re�ectarray antennas (RAs) are able to provide equivalent perfor-
mance of a traditional parabolic re�ector, but with simple and light electromagnetic
and mechanical structures; this can be achieved by an e�ective control of the phase
response of each microstrip element on the re�ecting surface. Thus the main problem
is the fast and accurate modelling of the unit microstrip patch to be used in the array
optimization. Since using simulators in the optimization procedure is computationally
very ine�ective, herein arti�cial intelligence is used as a rapid and accurate tool for
characterization of the re�ection angle of the microstrip unit element in terms of its
geometry, substrate parameters and frequency. For this purpose, modelling of Omega
shaped patch within the X-band is considered using Multilayer Perceptron (MLP) ne-
ural network trained the 3D CST microwave Studio simulator data. Validation of the
MLP model is also worked out successfully with the 3D CST data. Thus a continuous
function is obtained for the re�ection angle in the geometry, substrate and frequency
domain of the microstrip patch unit element that ensures the re�ectarray optimiza-
tion procedure as fast as using the analytical functions and as accurate as the 3D
simulators. In the paper, full-wave simulation- based MLP modelling of the omega
shaped microstrip patch is given in details.

Keywords: arti�cial neural network; X-band; multiLayer perceptron; Omega
patch.
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Bu çal�³mada, kalp fonksiyon bozukluklar�n�n tespiti için Massachusetts Tekno-
loji Enstitüsü � Beth �srail Hastanesi (MIT-BIH) taraf�ndan kaydedilen normal ve
birbirinden farkl� kalp at�m türlerini içeren veri seti kullan�lm�³t�r. Bu veri setinde
mevcut olan normal kalp at�m� ve alt� farkl� aritmi türlerinden LabVIEW Biyomedi-
kal Yaz�l�m� kullan�larak öznitelik ç�kar�m� yap�lm�³t�r. Elde edilen i³aretlere Yapay
Sinir A§� (YSA) s�n��and�rma yöntemi ile çoklu s�n��and�rma uygulanarak sonuçlar�
incelenmi³tir. Ayn� veri seti üzerinde öznitelik ç�kar�m� yap�lmadan da s�n��and�rma
performanslar� kar³�la³t�r�lm�³t�r. S�n��and�r�c� performanslar� do§ruluk, duyarl�l�k
ve seçicilik s�n��and�rma performans ölçütleri ile de§erlendirilmi³tir. S�n��and�r�c�
ba³ar�mlar�nda, "Normal" at�m türünün di§er aritmi türlerine k�yasla en yüksek ba-
³ar�ya %99 do§ruluk oran�na sahip oldu§u görülmü³tür. Sonuç olarak her iki analiz
yönteminin de ba³ar�l� oldu§u ancak LabVIEW Biyomedikal yaz�l�m� kullan�ld�§�nda
s�n��and�rma sonuçlar� daha yüksek ba³ar�ma ula³m�³t�r.

Anahtar kelimeler: NI LabVIEW biyomedikal yaz�l�m�; EKG; öznitelik ç�ka-
r�m�; yapay sinir a§�.

In this study, a data set containing normal and di�erent heart beat types recorded
by the Massachusetts Institute of Technology-Beth Israel Hospital (MIT-BIH) was
used for the detection of cardiac dysfunctions. In this data set, features were extrac-
ted using the LabVIEW Biomedical Workbench from the normal heartbeat and six
di�erent arrhythmia types. Obtained signals were evaluated by using Arti�cial Neural
Network multiple classi�cation method. Classi�cation performances were compared
before extracting the feature on the same data set. Classi�er performances were eva-
luated by accuracy, sensitivity and selectivity performances criteria of classi�cation.
In the classi�er performances, the "Normal" beat rate was found to be %99 accurate
with the highest success compared to other arrhythmia types. As a result, both analy-
sis methods are successful, but when the LabVIEW Biomedical Workbench is used,
the classi�cation results have achieved higher success.

Keywords: NI LabVIEW biomedical workbench; ECG; feature extraction; ar-
ti�cial neural network.
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Kümeleme analizi, verileri benzerliklerine göre gruplar�na ay�ran önemli bir veri
analizi tekni§idir. Belge kümeleme, kümeleme algoritmalar�n�n metin belgeleri üze-
rinde uygulanmas� ile belgelerin etkin bir biçimde geri getiriminin, organizasyonu-
nun, eri³iminin ve özetlenmesinin olanakl� hale gelmesini sa§lar. Belge kümeleme,
metin belgelerinin organizasyonu, özetlenmesi ve s�n��and�r�lmas�nda kullan�labilir.
Metasezgisel algoritmalar, aralar�nda kümeleme analizinin de yer ald�§� birçok kar-
ma³�k eniyileme probleminin çözümünde uygulanmaktad�r. Bu çal�³mada, be³ me-
tasezgisel kümeleme algoritmas�n�n (parçac�k sürüsü eniyilemesi, genetik algoritma,
guguk ku³u algoritmas�, ate³böce§i algoritmas� ve yarasa algoritmas�) on be³ me-
tin veri seti üzerinde F-ölçütü arac�l�§� ile de§erlendirilmi³tir. Deneysel analizlerde,
iki geleneksel kümeleme algoritmas� (K-ortalama ve ikiye ay�rma K-ortalama) da
dikkate al�nm�³t�r. Deneysel analiz sonuçlar�, sürü zekâs�na dayal� kümeleme algo-
ritmalar�n�n daha yüksek ba³ar�m elde etti§ini göstermektedir.

Anahtar kelimeler: belge kümeleme; sürü zekas�; metasezgisel algoritmalar.

Cluster analysis is an important exploratory data analysis technique which di-
vides data into groups based on their similarity. Document clustering is the pro-
cess of employing clustering algorithms on textual data so that text documents can
be retrieved, organized, navigated and summarized in an e�cient way. Document
clustering can be utilized in the organization, summarization and classi�cation of
text documents. Metaheuristic algorithms have been successfully utilized to deal with
complex optimization problems, including cluster analysis. In this paper, we analyze
the clustering quality of �ve metaheuristic clustering algorithms (namely, particle
swarm optimization, genetic algorithm, cuckoo search, �re�y algorithm and yarasa
algorithm) on �fteen text collections in term of F-measure. In the empirical analysis,
two conventional clustering algorithms (K-means and expectation maximization) are
also considered. The experimental analysis indicates that swarm-based clustering al-
gorithms outperform conventional clustering algorithms on text document clustering.

Keywords: document clustering; swarm intelligence; metaheuristic algorithms.
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Bu çal�³man�n amac�, dünyan�n en önemli robotik yar�³malar�ndan biri olan Ro-
boCup yar�³mas�n�n Real Rescue Robot Ligi'nin Maneuvering 2 adl� parkurunu oto-
nom olarak tamamlayabilecek bir robot platformunun geli³tirilmesidir. Sözü edilen
parkur yer robotlar� içindir. Bu parkurda yar�³an robotlar tekerlerinin ve paletlerinin
geni³li§i 5 cm'lik temas alan�na sahip oldu§u bir ray üzerinde gitmelidirler. Robotlar,
ray üzerinde 5 cm sa§a veya sola kayd�§�nda raydan dü³ebilmektedir. Bu durum ya-
r�³ma kurallar� gere§i robotlar�n alan�n ba³lang�ç noktas�na gitmelerine ve o zamana
kadar bu alanda kazand�klar� puan� kaybetmelerine sebep olmaktad�r. Yar�³mac�lar
raylar�n zeminden farkl� renkte olmas�ndan faydalanabilmektedir. Bu çal�³mada kul-
lan�lan robot platformu, ROS çat�s� üzerine kurulmu³tur. Robot üzerinde bulunan
birden fazla kameradan al�nan görüntüler kullan�larak hareket komutlar� üretilmek-
tedir. Bu görüntülerin i³lenebilmesi için OpenCV kütüphanesinden faydalan�lm�³t�r.
Bir raydan di§erine geçi³in yap�ld�§� orta platformda ise kameradan al�nan görün-
tülere ek olarak atalet duyargas� kullan�lm�³t�r. Çal�³ma sonucunda ortaya ç�kan
yaz�l�m elemanlar� benzer duyargalar� bar�nd�ran ROS kurulu bir robot platformu
üzerinde herhangi bir ekstra geli³tirmeye gerek olmadan kullan�labilmektedir.

Anahtar kelimeler: Robocup RRL; ROS; Manevra 2; otonom robot; görüntü
i³leme.

The goal of this project is to develop a robot platform which can autonomously
accomplish the track named Maneuvering 2 of the Real Rescue Robot League of one
of the most important robotics contest of the world, RoboCup. The mentioned track
is made for ground robots. Robots that compete in this track should move on rays
which have a contact area that has 5 cm width with their wheels and tracks. Robots
may fall when they slide left or right for 5 cm. Because of competition rules, this
situation causes competitors to go to the starting point and lose the score that they've
earned in this �eld until that time. Competitors may use the color di�erence between
rays and grounds. The robot platform which is used in this study, is built on ROS
framework. Movement commands are produced using the images that are taken by
multiple cameras which are on the robot. OpenCV library is used to process these
images. In addition to images that are taken by camera, IMU is used in the middle
platform where the pass between two rays is made. The software components that
generated as a result of this study can be used in a ROS installed robot platform,
which had the similar sensors on it, without making any extra development.

Keywords: Robocup RRL; ROS; Maneuvering 2; autonomous robot; image
processing.

Bu bildiri ASYU-2017 hakem de§erlendirmeleri sonucunda en yüksek
puan� alarak en iyi bildiri ödülüne lay�k görülmü³tür.
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Son y�llarda ülkemizde de yo§un yat�r�m alan rüzgar enerji sistemlerinde, de-
§i³ken rüzgar h�zlar�nda kararl� ve güvenli çal�³ma için ak�ll� kontrol sistemlerine
gereksinim vard�r. Büyük yat�r�mlar ile kurulan rüzgar enerji sistemlerinde bu kont-
rol sistemlerinin ba³ar�m� benzetim programlar� ile test edilmektedir. Bu çal�³mada
PSCAD/EMTDC benzetim program� ile olu³turulan 3 MVA gücündeki rüzgar enerji
sisteminde, iki farkl� rüzgar h�z� için kanat aç� kontrol sisteminin genel sistem karar-
l�l�§� üzerindeki etkisi incelenmi³tir.

Anahtar kelimeler: rüzgar enerjisi; kanat aç�s� kontrolü; PSCAD/EMTDC.

Intelligent control systems are needed for stable and safe operation at variable
wind speeds in wind energy systems that have been heavily invested in our country in
recent years. The success of these control systems in wind energy systems established
with large investments is tested by simulation programs. In this study, the in�uence
of the pitch control system on the overall system stability for two di�erent wind
speeds in the 3 MVA power system created by the PSCAD / EMTDC simulation
program is investigated.

Keywords: wind energy; pitch control; PSCAD/EMTDC.
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Bu çal�³mada, genel amaçl� mikrodenetleyici kartlar� ve Android tabanl� cihaz
kullan�larak bluetooth haberle³me ile kablosuz kontrol uygulamalar�n�n geli³tirilebi-
lece§i ve test edilebilece§i bir platform tasarlanm�³t�r. Sistem özellikle t�bbi cihazlar
ba³ta olmak üzere ö§renci veya üreticilerin geli³tirdikleri her türlü cihaz�n yap�s�na
adapte edilebilir ³ekilde tasarlanm�³t�r. Ayr�ca Android uygulamas�na da sahiptir.
Bluetooth ileti³imi ile kablosuz olarak bir mikrodenetleyici kart� veya Android ta-
banl� bir cihaz ile ba³ka bir mikrodenetleyici kart�na kontrol komutlar� gönderile-
bilmektedir. Kontrol edilen taraftaki kart üzerinde PWM sürücülü led ayd�nlatma
kontrolü, servo motor kontrolü ve dört adet rölenin aç kapa kontrolü bulunmak-
tad�r. Geli³tirilen sistem e§itim amaçl� kolay kullan�labilir ³ekilde tasarlanm�³t�r.
Bu gerçekleme ile yaz�l�m geli³tirme uygulamalar�nda zamandan tasarruf edilmesi
amaçlanm�³t�r.

Anahtar kelimeler: bluetooth; uzaktan kontrol; Android; Ardunio; gömülü
sistemler.

In this study, a platform to develop remote control applications via bluetooth com-
munication by using general purpose microcontroller boards and Adroid-based devices
was designed. This system was designed to integrate easily into all kind of devices
that was developed by students or manufacturers in especially biomedical area. In
addition, it has an Android application. It is possible to transmit control statements
wirelessly from a microcontroller board or an Android-based device to another mic-
rocontroller board via bluetooth. On the client-side board, there are PWM-driven led
illumination control, servo motor control and four on-o� relay controls. The imple-
mented system is designed to use easily for educational purposes. Time saving from
sofware design applications is aimed in this study.

Keywords: bluetooth; remote control; Android; Ardunio; embedded systems.
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Süperpikseller, özellikle imge ve video bölütleme uygulamalar�nda kullan�lan; bir
imgeye veya videoya ait benzer renk, yo§unluk ve doku özellikleri benzerlik göste-
ren piksellerden olu³an görsel yap�lard�r. Bu çal�³mada süperpiksel algoritmalar�n�n
gürültülü imgeler için bölütleme performans� incelenmi³tir. Ayr�ca, bölütleme uygu-
lamalar�nda �ltre kullan�m�n�n bölütleme performans�na etkisi de incelenmi³tir. Bu
amaçla, en yayg�n kullan�lan üç süperpiksel algoritmas� imge bölütleme veri setinden
seçilen imgelere uygulanm�³t�r. Gerçekle³tirilen uygulamalar sonucunda, süperpik-
sel algoritmalar�n�n gürültü ba§�³�kl�§� ve bölütleme performanslar� incelenmi³tir.
Ayr�ca, ön i³lem olarak �ltre kullan�m�n�n bölütleme performans�na olan etkisi ince-
lenmi³tir.

Anahtar kelimeler: süperpiksel; imge bölütleme; gürültü.

Superpixels, used espically in image and video segmentation applications, are the
visiual structures composed of pixels having same color, intensity and texture be-
havior. In this work, segmentation performances of superpixel algorithms for noisy
images are investigated. Moreoever, the e�ect of denoising to segmentation accuracy
is also investigated. For this purpose, most common three superpixel algorithms are
implemented to the images selected from image segmentation database. As a result
of e�orts made, noise sensitivity and segmentation performance of superpixel algo-
rithms are investigated. Also, the e�ect of denoising process as a preprocessing step
to the segmentation performance is also examined.

Keywords: superpixel,image segmentation,noise.
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Bu çal�³mada, 9 askeri personel aras�nda vücutlar�na yerle³tirilen donan�mlar sa-
yesinde interaktif ileti³im sa§layan bir sistem gerçekle³tirilmi³tir. Ayr�ca bu ileti³im
belirli bir merkez üs taraf�ndan görüntülenip, gerekti§inde müdahil olunabilecek ³e-
kilde sa§lanmaktad�r. Gerçekle³tirilen siber�ziksel sistem verilerinin yorumlanmas�
ile hali haz�rda olan problemlerin önüne geçilmesi amaçlanm�³t�r.

Anahtar kelimeler: askeri personel; MIL-810G; yapay zeka; TMS370; Rasp-
berry PI; ak�ll� sistem; siber-�ziksel.

In this study, a system was established to provide interactive communication
among the 9 military personnel through the equipment installed in their bodies. This
communication is also provided so that it can be viewed by a speci�c central base and
intervened if necessary. Interpretation of the realized cyber-physical system data is
aimed at preventing the existing problems.

Keywords: military personnel; MIL-810G; arti�cial intelligence; TMS570; Rasp-
berry PI; intelligent system; cyber-physical.
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Telekomünikasyon �rmalar�n�n en büyük sorunlar�ndan biri, �rmalar aras� po-
tansiyel mü³teri transferleridir. Bu sorunun önüne geçmek amac�yla ayr�lma ihti-
mali olan mü³terilerin önceden tespit edilmesi büyük önem ta³�r. Yap�lan çal�³mada,
churn analizi olarak belirtilen potansiyel mü³teri ayr�lma e§ilimlerinin analizleri üze-
rinde makine ö§renmesi tekniklerinden s�n��and�rma ve kümeleme algoritmalar�n�n
ba³ar�mlar� ölçülmü³ ve kar³�la³t�r�lmas� yap�lm�³t�r. S�n��and�rma tekniklerinden
K en yak�n kom³ular, karar a§açlar�, rastgele ormanlar, Destek Vektör Makineleri
ve Naïve Bayes yöntemleri, kümeleme yöntemlerinden ise K-ortalama, Hiyerar³ik
kümeleme yöntemleri uygulanm�³t�r. Yöntemlerin ba³ar�mlar� hata oran�, kesinlik,
duyarl�l�k ve F-ölçütü performans ölçütlerine göre de§erlendirilmi³tir.

Anahtar kelimeler: Churn analizi; makine ö§renmesi teknikleri; s�n��ama;
kümeleme.

One of the most important problems of telecommunication companies is the po-
tential transfer of customers between the �rms. In order to avoid this problem, it
is very important to identify customers who are likely to leave. In this study, the
performance of the classi�cation and the clustering algorithms in machine learning
techniques has been evaluated and compared on the analysis of potential customer
trends, which have been reported as churn analysis. K nearest neighbors, decision
trees, random forests, support vector machines and naive bayes methods were tes-
ted in scope of classi�cation idea. Additionally, K-Means and hierarchical clustering
methods were tested. The performances of the methods have been evaluated according
to the accuracy, precision, sensitivity and F-measure performance metrics.

Keywords: Churn analysis; machine learning; classi�cation; clustering.
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Bu çal�³mada, Yapay Ar� Kolonisi Algoritmas� kullan�larak Kosinüs Modüleli
Süzgeç Bankas� tasarlanm�³t�r. Sezgisel algoritmalarda algoritman�n performans�n�
etkileyen önemli faktörlerden birisi, algoritman�n kontrol parametrelerinin belirlen-
mesidir. Tasarlanan süzgeç bankas�n�n performans�, algoritman�n kontrol paramet-
relerindeki de§i³ime ba§l� olarak incelenmi³tir. Kontrol parametrelerdeki de§i³imin
süzgeç bankas� performans parametreleri üzerindeki etkileri detayland�r�lm�³t�r.

Anahtar kelimeler: kosinüs modüleli süzgeç bankas�; ABC algoritmas�; limit;
koloni boyutu.

In this work, Cosine Modulated Filter Bank (CMFB) is designed using Arti�cial
Bee Colony (ABC) Algorithm. In heuristic algorithms, one of the important factors
a�ecting the performance of the algorithm is to determine the control parameters of
the algorithm. The performance of the designed �lter bank is investigated according to
the change in the control parameters of the ABC Algorithm. The e�ects on the �lter
bank performance parameters of the change in the control parameters are detailed.

Keywords: cosine modulated �lter bank, ABC algorithm; limit; colony size.
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Seri üretim yapan �rmalarda ürün kalitesi üretilen ürünün ba³lang�ç safhas�ndan
paketlenmesine kadar geçen sürede çe³itli kontrol yöntemleri ile sa§lanmaktad�r. Bu
çal�³mada ise jant üretimi yap�lan boyahaneden ç�kan jantlar modellerine göre opera-
törler taraf�ndan kontrol edilerek kargolanmak üzere paletlere yüklenip paketlenirken
meydana gelebilecek model kar�³malar�n� engellemek için görüntü i³leme tabanl� bir
algoritma ile ürün kontrolü yap�lmas� hede�enmi³tir. Kullan�lan yöntemde yerden 5
metre yükseklikte bulunan bir kamera ile yerde bulunan jantlar�n�n özellikleri ç�kar-
t�larak yapay sinir a§lar� ile bu özellikler e§itilmi³ ve arka planda olu³an kar�³malar
önlenmeye çal�³�lm�³t�r.

Anahtar kelimeler: yapay sinir a§lar�; özellik ç�kar�m�; jant tespiti; görüntü
i³leme; üretim kontrolü; özellik çantas�.

The product quality is provided by the product control companies during the pe-
riod from the initial phase. Of manufacturing to packaging in many companies. In
this study, it is aimed to carry out product control with an image processing based
algorithm to prevent model mixes that are loaded on pallets to be packed and cargoed
while being controlled by the operators according to the rim models. In the method,
a camera located at a height of 5 meters from the ground is used, and the features
of the rims in the ground are extracted trained by using arti�cial neural networks.
Attempted to prevent mixing in the backplane.

Keywords: arti�cial neural networks; feature extraction; wheel rim detection;
image processing; production control; bag of features.
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Bu çal�³mada 3D modelleme programlar� ile tasarlan�p 3D yaz�c�dan ç�kt� al�na-
rak olu³turulan robot kol sistemi, Raspberry Pi ve USB kamera kullan�larak bilgisa-
yar görme uygulamas� gerçekle³tirilmi³tir. Sistem kameradan tespit edilen nesnelerin
konum bilgilerini otomatik belirler ve konum bilgilerinden faydalanarak robot eklem-
lerinin yön ve aç�lar� kontrol denklem çözüm yöntemi ile hesaplar. Yap�lan hesap-
lamalar sonucunda robot kolunu hedefe yönlendirir. Kullan�lan robot kolu 6 eksenli
endüstriyel tiptir. Raspberry PI tabanl� geli³tirilen sistemde python programlama
dili ve görüntü i³leme için OpenCV Kütüphanesi kullan�lm�³t�r.

Anahtar kelimeler: Raspberry PI; 3D tasar�m; 6 eksen robot kolu; görüntü
i³leme; Python; OpenCV.

In this study, computer vision application was realized by using Raspberry Pi,
USB camera and 3D robotic arm system, which are designed with 3D modeling prog-
rams and output from 3D printer. The system automatically determines the position
information of the detected objects from the camera and calculates the directions and
angles of the robot joints using the position information. Because of calculations, the
robot Arm moves to the target. The robot arm is 6-axis industrial type. The Rasp-
berry PI-based system uses python programming language and OpenCV library for
image processing.

Keywords: Raspberry PI; 3D modelling; 6 axis robot arm; image processing;
Python; OpenCV.
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Duygu analizi, sosyal medyada, forumlarda ve di§er internet sitelerinde insanlar�n
�kirlerini belirlemek için s�kça kullan�lmaktad�r. �nternette çok say�da �kir bulun-
makta ve bu �kirlerin analiz edilmesi özel sektör ve kamu sektörü için birçok fayday�
beraberinde getirmektedir. Ara³t�rmalar, �kirleri toplamak için tweetleri kullanma
ve bu tweetleri pozitif, negatif ve nötr olarak s�n��and�rma yönünde evrildi. Bu ara³-
t�rmada, Türkçe tweetlerin duygu durunumu belirlemek için örüntü tan�ma sistemi
olarak çift katmanl� sinir a§� kullan�lm�³t�r. Bu sistemdeki gözetimli e§itim yap�lan-
d�r�lm�³ ö§renime dayanmaktad�r. Sonuç olarak yap�land�r�lm�³ ö§renme, duygular�
s�n��and�rmak ve görü³leri incelemek için model tan�mada yard�mc� olabilece§i gö-
rülmektedir. Bununla birlikte, güvenilir bilgi analizi sonuçlar�n� elde etmek için veri
i³leme ve e§itim metodolojisinde ileri ara³t�rmalar�n yap�lmas� gerekti§i aç�kt�r.

Anahtar kelimeler: duygu analizi; Twitter; sinir a§lar�; örüntü tan�ma; yap�sal
ö§renme.

Sentiment analysis is highly popular topic to identify people's opinions through
the social media, forums and other websites. There are an abundance of opinions on
internet and analyzing those opinions would have many bene�ts for both private and
public sectors. Research has evolved looking on tweets for mining opinions and for
the classi�cation of the tweets as positive, negative or neutral in its sentiment. In this
research, Turkish tweets are used for sentiment extraction where a two layer neural
network is used as the pattern recognition system. The supervised training of this
system is based on structured learning. As a conclusion, structured learning seems to
be helpful in pattern recognition to classify tweets and mining the opinions. However,
it is evident that further research in data processing and training methodology is
necessary to obtain reliable sentiment analysis results.

Keywords: sentiment analysis; Twitter; neural network; pattern recognition;
structured learning.
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Sürücüsüz araçlar gibi yapay zekan�n etkin olarak kullan�ld�§� kritik alanlarda
araçlar�n hareket halinde oldu§u yola ait özelliklerin gerçek zamanl� olarak tespit
edilmesi önemli bir çal�³ma alan�d�r. Bu makale çal�³mas�n�n amac�, hareket ha-
lindeki bir arac�n yolun ak�³ yönünü tespit etmesini sa§layacak bir derin ö§renme
yöntemi sunmakt�r. Çal�³mada, Yol Ak�³ Yönü (YAY) tespiti için derin ö§renme mo-
dellerinden Konvolüsyonel Sinir A§lar� (KSA) kullan�lm�³t�r. Ak�³ yönünün tespiti
için geli³tirilen YAY-KSA modeli CMU VASC görüntü veri taban�nda bulunan 587
adet gerçek yol resimleri üzerinde uygulanm�³t�r. Haz�rlanan modelin ba³ar�mlar�n�
k�yaslamak için ayn� veriler üzerinde, yayg�n KSA modeli olan Cifar modeli uygulan-
m�³t�r. Elde edilen s�n��and�rma sonuçlar�na göre, tasarlanan YAY-KSA modelinin
%80.1 düzeyinde ak�³ yönünü do§ru olarak tespit etti§i görülmü³tür.

Anahtar kelimeler: derin ö§renme; görüntü i³leme; yol yönü tespiti; yol ak�³�;
s�n��and�rma.

It is an important work area to determine real-time characteristics of roads where
vehicles are in motion in critical areas where arti�cial intelligence is e�ectively used,
such as driverless vehicles. The purpose of this article work is to present a deeper
learning method that will allow a vehicle in motion to detect the direction of �ow
in the path. Convolutional Neural Networks (KSA) have been used as deep learning
models for the determination of the direction of �ow (YAY) in the study. The YAY-
KSA model developed for �ow direction detection is applied on 587 real road images
in the CMU VASC image database. To compare the performances of the prepared
model, Cifar model which is a common KSA model was applied on the same data.
According to the classi�cation results obtained, it was seen that the designed YAY-
KSA model correctly determined �ow direction at 80.1% level.

Keywords: deep learning; image processing; road direction detection; road �ow
detection; classi�cation.
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Akci§er oskültasyonu stetoskop kullan�larak nefes alma ve nefes verme süreçle-
rinde hava yollar�nda meydana gelen sesleri kullanarak çe³itli solunum rahats�zl�k-
lar�n�n te³hisinde kullan�lan en etkili ve olmazsa olmaz bir yöntemdir. Bu çal�³mada
gö§üs ve s�rtta 12 farkl� bölgeden kaydedilen akci§er seslerine Hilbert-Huang dönü-
³ümü uygulanarak elde edilen yeni formdaki içsel mod fonksiyonlar�ndan elde edilen
istatistiksel öznitelikler hesaplanm�³t�r. Derin �nanç A§lar� (D�A) kullan�larak ast�m
ve sa§l�kl� akci§er seslerinin s�n��and�r�lmas�n� gerçekle³tirmi³tir. Çift gizli katmanl�
D�A s�n��and�r�c� modeli 5 parçal� çapraz do§rulama yöntemiyle test edilmi³tir. Öne-
rilen D�A modeli ast�ml� ve sa§l�kl� bireylerin akci§er seslerinin frekans-zaman ana-
liziyle %84.61 genel ba³ar�m, %85.83 hassasiyet ve %77.11 belirlilikle ayr�³t�rm�³t�r.

Anahtar kelimeler: derin ö§renme; akci§er oskültasyonu; Hilbert-Huang dö-
nü³ümü; derin inanç a§lar�; ast�m; h�r�lt�.

Lung auscultation is the most e�ective and indispensable method for diagnosing
various respiratory disorders by using the sounds from the airways during inspirium
and exhalation using a stethoscope. In this study, the statistical features are calcu-
lated from intrinsic mode functions that are extracted by applying the Hilbert-Huang
Transform to the lung sounds from 12 di�erent auscultation regions on the chest and
back. The classi�cation of the lung sounds from asthma and healthy subjects is per-
formed using Deep Belief Networks (DBN). The DBN classi�er model with two hid-
den layers has been tested using 5-fold cross validation method. The proposed DBN
separated lung sounds from asthmatic and healthy subjects with high classi�cation
performance rates of 84.61%, 85.83%, and 77.11% for overall accuracy, sensitivity,
and selectivity, respectively using frequency-time analysis.

Keywords: deep learning; lung auscultation, Hilbert-Huang transform; deep
belief networks; asthma; wheezing.
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Hasta takip sistemleri (HTS), bireylerin tedavi ve hastal�klar�n�n de§erlendirme
süreçlerini kontrol alt�nda tutmak ve hayati fonksiyonlar�nda meydana gelen sü-
reli ve sürekli de§i³imler hakk�nda analiz yapabilmek için kullan�lan bir yöntemdir.
HTS, yeti³kinler için giyilebilir teknolojiler olarak sunulurken; pediatri düzeyinde
yeni do§an hastalar için sürekli kontrol imkân� sa§lamas� için kuvöz modüllerine
uyarlanmas� gerekmektedir. Bu çal�³man�n amac� klasik kullan�mdaki kuvözlere en-
tegre edilebilme özelli§ine sahip, çe³itli sensörlerle yeni do§an bebe§in durumunun
kontrolünü ve izlenmesini sa§layan pediatrik hasta izleme sistemi olu³turmakt�r. Is�,
nem, hava kalitesi gibi de§erleri anl�k olarak Wi-Fi arac�l�§�yla sunucuya kaydeden
ve doktor, hem³ire gibi t�bbi personeller için anl�k görüntüleme imkân� sa§layan
Arduino tabanl� bir sistem olarak tasarlanm�³t�r. �vme ölçerler sayesinde bebe§in
uyan�k ve uykuda olma durumu kontrol edilmekte, RFID ile hasta bazl� güvenli
tan�mlama ve rahats�zl�k kayd� yap�lmaktad�r. Sonuç olarak tüm kuvözlere entegre
edilebilecek ve çok say�da kuvözün tek bir yerden izlenmesini sa§layacak bir sistem
tasarlanm�³t�r.

Anahtar kelimeler: hasta takip sistemi; kuvöz; ak�ll� kuvöz; sensör; Arduino;
pediatri.

Patient monitoring systems (PMS) is a method used for rating and controlling of
the treatments and disorders. While PMS o�ers as wearable technologies for adults;
it is used for adapting to incubator modules to ensure continuous and instant moni-
toring for newborn babies at the pediatric level. The purpose of this study is to make a
pediatric PMS with the ability to be integrated to all type of classical incubators, and
monitoring the conditions of the newborn babies with various sensors. It is designed
as an Arduino based system that instantly records the variables such as temperature,
humidity, air quality to the server using Wi-Fi connection and instantly providing
the monitoring ability for clinicians and nurses. Accelerometer is used to control the
baby's awake and asleep status, and patient-based safe identi�cation and assessments
are made using RFID. As a result, a system has been designed to integrate all the
classical incubators and ensure that a large number of incubators can be monitored
from a single center.

Keywords: patient monitoring system; incubator; smart incubator; sensor;
Arduino; pediatrics.
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Otomatik programlama normal programlama dillerine göre kolayl�kla belirlene-
bilen daha üst seviyede özelliklere dayanan evrimsel hesaplama tekni§idir. Genetik
Programlama (GP) birçok problemi çözmek için uygulanan ilk ve en iyi bilinen oto-
matik programlama tekni§idir. Yapay Ar� Koloni Programlama (ABCP) evrimsel
yakla³�m� sürü zekas�na dayal� en son önerilen otomatik programlama yöntemlerin-
den biridir. GP, Genetik Algoritmay� (GA) ve ABCP, Yapay Ar� Kolonisi Algorit-
mas�n� (ABC) temel alarak geli³tirilmi³tir. Bu otomatik programlama tekniklerinin
geleneksel algoritmalardan en temel fark� çözümleri a§aç yap�s� formunda temsil et-
meleridir. Bu çal�³mada ABCP lineer olmayan Cherkassky fonksiyon tahmin proble-
minde kullan�lm�³ ve performans� GP yönteminin performans� ile kar³�la³t�r�lm�³t�r
ve ABCP'nin bu alanda kullan�labilir bir yöntem oldu§u gözlemlenmi³tir.

Anahtar kelimeler: otomatik programlama; Genetik Programlama; Yapay Ar�
Kolonisi programlama; fonksiyon tahmini.

Automatic programming is an evolutionary computing technique that relies on
features at a higher level that can be easily speci�ed then normal programming lan-
guages. Genetic Programming (GP) is the �rst and best-known automatic program-
ming technique to solve many problems. Arti�cial Bee Colony Programming (ABCP)
is one of the latest proposed automatic programming method relies on swarm intel-
ligence. GP is based on Genetic Algorithm (GA) and ABCP is developed on the
Arti�cial Bee Colony (ABC) algorithm. The main di�erence between these automa-
tic programming techniques and the conventional algorithms is that they represent
solutions in the form of tree structure. In this work, ABCP is applied to predict
the non-linear Cherkassky function and its perfromance is compared with the perfor-
mance of GP where it is observed that the ABCP can be eligible.

Keywords: automatic programming; Genetic programming; Arti�cial bee co-
lony programming; function prediction.
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Paroksismal Atriyal Fibrilasyon, kulakç�klar�n geli³i güzel titre³imi sonucunda
meydana gelen kalp rahats�zl�klar� içerisinde en çok kar³�la³�lan bir kalp problemi-
dir. Ya³a ba§l� olarak ciddi art�³ gösteren ve sonraki a³amalar� özellikle ya³l�lar için
oldukça zorlay�c�d�r. Bu nedenle, hastal�§�n ilerlemesini durdurmak ve ya³am kalite-
sini iyile³tirmek için bu hastal�§�n erken tahmin edilmesi çok önemlidir. Bu sebeple,
çal�³mada PAF ata§� geçirmeden önce kaç�nc� 5 dakika öncesinde uyar�labilece§i-
nin tespit edilmesi hede�enmi³tir. 30 dakikal�k veriler 50% örtü³meye sahip olacak
³ekilde 5 dakikal�k 10 parçaya ayr�lm�³t�r. Her bir parça için kalp h�z� de§i³kenli§i
verileri üzerinden dalgac�k dönü³üm yöntemleri hesaplanm�³t�r. Bu ölçümler ile par-
çalar aras�nda istatistiksel anlaml� fark olup olmad�§� ve k en yak�n kom³u s�n��an-
d�r�c�s�n�n PAF ata§�n� tespit performans� tespit edilmi³tir. Sonuç olarak istatistiksel
olarak PAF ata§�n�n geçekle³meden önce ayr�labildi§i ve k-nn s�n��and�r�c�s�n�n 12.5
dakika öncesine kadar yakla³�k 72% ba³ar�ma sahip oldu§u tespit edilmi³tir.

Anahtar kelimeler: paroksismal atriyal �brilasyon; dalgac�k dönü³ümü; k-en
yak�n kom³u.

Paroxysmal Atrial Fibrillation is one of the most common complaints of heart
disorders that occur as a result of random vibrations of the atria. PAF episode show
a serious increase with age, and the next steps are more di�cult especially for the
elderly. So, diagnosing in the early stages of this disorder is very important for the
PAF patients to stop the progression of the disease and to improve the quality of life.
For his reason, in this study it is aimed to be detected which in 5 minutes before the
PAF episodes. The 30-minute data is divided into 10 parts in 5 minutes with 50%
overlap. For each part, wavelet transform methods and wavelet entropy are calculated
over heart rate variability data. Using these measurements, it is determined whether
there is a statistically signi�cant di�erence between the parts and the early detection
performance of PAF was obtained using the k-nearest neighbors classi�er. As a result,
PAF episode can be statistically distinguished before it occurs and it is determined
that the k-nn classi�er has about 72% performance 12.5 minutes earlier than a PAF
episode.

Keywords: paroxysmal atrial �brillation; wavelet transform; k-nearest neigh-
bors.
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Bu çal�³mada hücre zar�nda gömülü olan potasyum ve sodyum iyon kanallar�n�n
bloklanmas�n�n özsinaptik ba§lant�ya sahip bir Hodgkin-Huxley nöronunun ate³leme
dinamiklerinin nas�l etkiledi§i ara³t�r�lm�³t�r. Çal�³mada, iletim gecikmesi ve kuplaj
³iddetiyle tan�mlanan bir elektriksel öz-sinaps durumu ele al�nm�³t�r. �yon kanal
durumuna bak�lmaks�z�n, nöronun ate³leme davran�³�n�n özsinaptik iletkenli§indeki
art�³la daha düzenli hale geldi§i tespit edilmi³tir. Bunun yan� s�ra, potasyum ve sod-
yum iyon kanallar�n�n bloklamas�n�n nöronun ate³leme dinamikleri üzerinde farkl�
etkilerinin oldu§u tespit edilmi³tir. Potasyum iyon kanal bloklamas�n�n düzenlili§i
artt�r�rken, sodyum iyon kanal bloklamas� ise düzenlili§i bozmaktad�r.

Anahtar kelimeler: elektriksel öz-sinaps; iyon kanal bloklama; Hodgkin-Huxley
nöron modeli.

In this paper, we investigate how the blockage of potassium and sodium ion chan-
nels embedded in membranes a�ects the spiking dynamics of a Hodgkin-Huxley ne-
uron model owing autaptic connection. We consider an electrical autapse expressed
by its coupling strength and delay time. It is found that the spiking behavior of the
neuron becomes more ordered with the increment of autaptic conductace regardless
of the ion channel block level. Furthermore, it is obtained that the blockage of po-
tassium and sodium ion channels in�uences di�erently to the spiking regularity of
the neuron. Potassium ion channel blockage promotes regularity, whereas sodium ion
channel blockage destroys.

Keywords: electrical autapse; ion channel block; Hogkin-Huxley neuron model.



Ak�ll� Sistem Uygulamalar� �çin DC Motor Kontrolü Deney
Seti Düzene§i Haz�rlanmas�

Implementation of DC Motor Control Experimental Setup
Platform for Intelligent System Applications ASYU-2017

5-7 Ekim 2017
Alanya
Sözlü Bildiri

1Mehmet Ali D�NÇER, 1Hakan ESER, 2,3Yalç�n ��LER
1Biyomedikal Teknolojileri Anabilim Dal�, �zmir Katip Çelebi Üniversitesi, �zmir, Türkiye

2Biyomedikal Mühendisli§i Bölümü, �zmir Katip Çelebi Üniversitesi, �zmir, Türkiye
3�slerya Medikal ve Bili³im Teknolojileri San. Tic. A.�., �zmir, Türkiye

Günümüzde DC motorlar hayat�m�z�n her alan�nda yayg�n olarak kullan�lmakta-
d�r. Popülerli§i nedeniyle mühendislik e§itimi ve teknik e§itimde, ö§rencilerin uygu-
lama olarak geli³tirdikleri algoritmalar� bir DC motor kontrolünde denenmesi bek-
lenmektedir. Fakat bu ihtiyaçlar ve gerekliliklere ra§men endüstri ve e§itim amaçl�
kullan�lmak üzere yap�lm�³ haz�r bir deney seti veya düzenek bulunmamaktad�r. Bu
çal�³mada iki farkl� DC motorun kontrol edilebilmesi için haz�r bir mikrodenetleyici
kart� ve motor sürücü devreleriyle, bilgisayarda geli³tirdikleri ak�ll� sistem kontrol
algoritmas�n�n denenebilmesi için bir deney seti geli³tirilmi³tir. Geli³tirilen deney
setinin PID kontrol algoritmas� ile denenmesi sa§lanm�³t�r.

Anahtar kelimeler: PID; motor kontrol; deney seti; Ardunio.

Nowadays, DC engines have been widely used in daily life. Thanks to its popu-
larity, students are expected to apply their theoretical control algorithms in a DC
engine control as an application. Although these necessities and requirements, there
is no presented experimental setup for both industrial and educational purposes. In
this study, an experimental setup is developed in order to control two distinct DC
engines via an embedded microcontroller board and engine driver circuits for testing
intelligent system based control algorithms in PC. PID control algorithm is tested
via the implemented setup.

Keywords: PID; engine control; experimental setup; Ardunio.
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Dünya Sa§l�k Örgütü, dünyan�n en yayg�n enfeksiyon hastal�§� olan tüberküloz
hastal�§�n�n te³hisi için ba³l�ca te³his tekni§i olarak boyal� balgam yayma örnekle-
rinin görsel incelemesini önermektedir. Uzman laboratuvar teknisyenleri taraf�ndan
yayma örneklerinin görsel incelenmesi zaman ald�§�ndan ve hataya meyilli oldu§un-
dan dolay� bilgisayarla görmeye dayal� otomatik tan� yöntemleri ile hastal�§�n daha
do§ru te³his edilmesi sa§lanmaktad�r. Bu çal�³mada tüberküloz bakterilerinin belir-
lenmesi amac�yla mikroskobik görüntülerin bölütlenmesinde yeni bir yakla³�m olarak
entropi bilgisine dayal� sürü zekas� optimizasyon algoritmalar� kullan�lmas� öneril-
mektedir. Çal�³mada kullan�lan mikroskobik görüntüler, arka plan yo§unlu§unun
dü³ük ve basillerin yüksek ve dü³ük yo§unlukta oldu§u yayma örneklerinden al�n-
m�³t�r. Gri seviyeye çevrilmi³ mikroskobik görüntülerde uygun tek bir e³ik de§eri,
iki seviyeli entropi tabanl� Parçac�k Sürü Optimizasyonu, Ate³ Böce§i Algoritmas�,
Guguk Ku³u Algoritmas� ve Çiçek Tozla³mas� Algoritmas� kullan�larak belirlenmi³-
tir. Elde edilen görsel sonuçlar, önerilen sürü zekas� optimizasyon algoritmalar�n�n
mikroskobik görüntüleri bölütlemede oldukça ba³ar�l� oldu§unu göstermektedir.

Anahtar kelimeler: Mycobacterium tuberculosis; mikroskobik görüntü bölüt-
leme; sürü zekas� algoritmalar�.

The World Health Organization suggests the visual examination of stained spu-
tum smear samples as a preliminary and basic diagnostic technique for diagnosing
tuberculosis which is the most common infectious disease in the world. Due to the fact
that the visual examination of slide samples performed by expert laboratory technici-
ans requires much time and the process is prone to mistake, an accurate diagnosis of
disease is provided with computer aided automatic diagnosis methods. In this study,
the usage of swarm intelligence algorithms based on entropy information are pro-
posed for detecting the tuberculosis bacilli as a novel approach in segmentation of
microscopic images. The microscopic images used in the study are taken from smear
samples in which the background concentration is low and bacilli concentration is low
and high. An optimum threshold value in gray-level microscopic image is determi-
ned using the bi-level entropy based Particle Swarm Optimization, Fire�y Algorithm,
Cuckoo Search Optimization and Flower Pollination Algorithm. The acquired visual
results show that the proposed swarm intelligence algorithms are quite successful in
segmentation of microscopic images.

Keywords: Mycobacterium tuberculosis; microscopic image segmentation; swarm
intelligence algorithms.
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Görüntü i³leme çal�³malar�nda, geleneksel yakla³�mda öncelikle görüntüden dü-
³ük seviye öznitelikler ç�kart�l�r ve daha sonra i³lenmek üzere bir tan�ma sistemine
iletilir. Geleneksel görüntü i³leme teknikleri bu ad�m ad�m yakla³�m� benimserken,
güncel yakla³�mlar�n pek ço§unda hem öznitelikleri ç�kartan hem de s�n��and�rma
veya tan�ma i³lemini gerçekle³tiren katmanl� yap�lar tercih edilmektedir. Derin ö§-
renme teknikleri olarak isimlendirilen bu yap�lar yeterli miktarda etiketli verinin
mevcut olmas� ve en dü³ük sistem gereksinimlerinin kar³�lanmas� ko³ulu ile uygu-
lanabilmektedir. Bununla birlikte, ço§u zaman ya veri miktar� yetersiz olmakta ya
da sistem kaynaklar� kar³�lanamamaktad�r. Bu çal�³mada, dü³ük seviye öznitelikleri
basit bir derin ö§renme nöral a§�ndan ç�kart�lan öznitelikler ile birle³tirilerek etkili
bir görsel sunum elde etmenin mümkün oldu§u deneyimlenmi³tir. Sonuç olarak, gö-
rüntü veri setimizde birle³tirilmi³ öznitelikler ile 0.80 do§ruluk elde ederken dü³ük
seviye ve derin ö§renme öznitelikleri ile elde edilen do§ruluk de§erleri s�ras�yla 0.70
ve 0.74 olarak bulunmu³tur.

Anahtar kelimeler: görüntü i³leme; öznitelik ç�karma; dü³ük seviye öznitelik-
ler; konvolusyonel nöral a§lar.

In the traditional image processing approaches, �rst low-level image features are
extracted and then they are sent to a classi�er or a recognizer for further processing.
While the traditional image processing techniques employ this step-by-step approach,
majority of the recent studies prefer layered architectures which both extract featu-
res and do the classi�cation or recognition tasks. These architectures are referred
as deep learning techniques and they are applicable if su�cient amount of labeled
data is available and the minimum system requirements are met. Nevertheless, most
of the time either the data is insu�cient or the system sources are not enough. In
this study, we experimented how it is still possible to obtain an e�ective visual rep-
resentation by combining low-level visual features with features from a simple deep
learning model. As a result, combinational features gave rise to 0.80 accuracy on the
image data set while the performance of low-level features and deep learning features
were 0.70 and 0.74 respectively.

Keywords: image processing; feature extraction; low-level features; convoluti-
onal neural networks.



Çok Dilli Metin Analizinde Alan Ba§�ml� De§erlendirme
Verisinin Olu³turulmas�

Domain-speci�c Evaluation Dataset Generator for
Multilingual Text AnalysisASYU-2017

5-7 Ekim 2017
Alanya

Sözlü Bildiri

1Emrah �NAN, 1Vahab MOSTAFAPOUR, 2Fatih TEKBACAK
1Bilgisayar Mühendisli§i Bölümü, Ege Üniversitesi, �zmir, Türkiye

2Bilgisayar Mühendisli§i Bölümü, Adnan Menderes Üniversitesi, Ayd�n, Türkiye

Web, insanlar, organizasyonlar, sinema �lmleri ve onlar�n özellikleri ile ilgili be-
lirli varl�klar için gerekli bilgilerin edinilmesini sa§lamaktad�r. Bununla beraber bir-
çok Web kayna§� genel olarak yap�sal olmayan biçimde durmaktad�r ve bu durum
belirli varl�klar ile ilgili kritik bilginin bulunmas�n� zorla³t�rmaktad�r. Tan�ml� Varl�k
Ç�kar�m� ve Varl�k Ba§lama gibi metin analizine dayal� yakla³�mlar varl�klar�n eti-
ketlenmesi ve verilen bilgi taban� kayna§�ndaki ilgili varl�klarla ba§lanmas�n� amaç-
lamaktad�r. Böyle yakla³�mlar� test etmek için çok fazla genel amaçl� test kümeleri
bulunmaktad�r. Ancak alan ba§�ml� yakla³�mlar� test etmek alana özgü veri küme-
lerinin eksikli§inden dolay� zorla³maktad�r. Bu çal�³ma, çok dil destekli test verisini
Vikipedi kategori sayfalar� ve DBpedia hiyerar³isini kullanarak belirli alanlar için
üreten WeDGeM arac�n� sunmaktad�r. Ayn� zamanda, Vikipedi anlam ayr�m� sayfa-
lar�, üretilen test metinlerinin anlam karma³�kl�§� seviyesini ayarlamak için kullan�l-
maktad�r. Üretilen bu test verisinde, Türkçe metinlerini destekleyen tan�nm�³ Varl�k
Ba§lama araçlar� sinema alan�nda test edilmi³tir.

Anahtar kelimeler: varl�k ba§lama, tan�ml� varl�k ç�kar�m�; test kümesi; Db-
pedia; Wikipedia.

Web enables to retrieve concise information about speci�c entities including pe-
ople, organizations, movies and their features. Additionally, large amount of Web
resources generally lies on a unstructured form and it tackles to �nd critical informa-
tion for speci�c entities. Text analysis approaches such as Named Entity Recognizer
and Entity Linking aim to identify entities and link them to relevant entities in the
given knowledge base. To evaluate these approaches, there are a vast amount of gene-
ral purpose benchmark datasets. However, it is di�cult to evaluate domain-speci�c
approaches due to lack of evaluation datasets for speci�c domains. This study pre-
sents WeDGeM that is a multilingual evaluation set generator for speci�c domains
exploiting Wikipedia category pages and DBpedia hierarchy. Also, Wikipedia disam-
biguation pages are used to adjust the ambiguity level of the generated texts. Based on
this generated test data, a use case for well-known Entity Linking systems supporting
Turkish texts are evaluated in the movie domain.

Keywords: entity linking; named entity recognition; evaluation dataset; Dbpe-
dia; Wikipedia.
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Bu çal�³mada, son zamanlarda anlaml� büyüme ve yayg�nla³ma h�z� yakalayan,
mobil platformlar için mesajla³ma ve sosyal medya uygulamas� olan Snapchat'in kul-
lan�labilirli§i, kullan�c� memnuniyeti aç�s�ndan incelenmi³tir. Bu amaçla Snapchat'in
görev senaryo analizi yap�lm�³t�r. Senaryo analiziyle elde edilen yap�dan belirlenen se-
naryolardan dördü bir üniversitenin mühendislik fakültesi ö§rencileri olan 60 gönüllü
kat�l�mc�n�n (29 erkek, 31 kad�n) her biri taraf�ndan uyguland�ktan sonra, Snapchat
hakk�nda kullan�m deneyimlerine dayal� memnuniyet alg�lar�n� ölçmek amac�yla 10
maddeli güvenilir ve geçerli bir ölçek olan Sistem Kullan�labilirlik Ölçe§i (System
Usability Scale, SUS) ve Genel Kullan�labilirlik Sorusu'nun da bulundu§u bir anket
doldurulmu³tur. Kullan�c�lar�n, Snapchat'in kullan�labilirli§i için verdikleri ortalama
SUS skoru 74,9±19,5'tir. Ortalama SUS Skoruna dayal� olarak, kullan�c�lar Snapc-
hat'e ortalama Kullan�m Kolayl�§� Skoru 74,7±20,6 ve ortalama Kullan�m Ö§renile-
bilirli§i skoru 75,6±27,4 vermi³lerdir. Kat�l�mc�lar�n, %51,67'sinin (31 � 12 erkek, 19
kad�n) Snapchat için potansiyel promotör oldu§u tespit edilmi³tir. Bunun yan�nda,
istatistiksel olarak Snapchat'in kullan�m s�kl�§�n�n cinsiyete göre anlaml� bir farkl�l�k
gösterdi§i, kad�nlar�n Snapchat'i erkeklere göre daha s�k kulland�§� ve istatistiksel
anlaml� bir fark olmamakla birlikte yine kad�nlar�n Snapchat'i kullanmak için har-
cad�klar� zaman� makul bulduklar� görülmü³tür. Bu bulgular �³�§�nda, Snapchat'in
kullan�labilirlik memnuniyetinin "�yi" olarak s�n��and�r�ld�§�, bir tüketici yaz�l�m�
olarak tüketici yaz�l�mlar�n�n %49,6's�nden daha yüksek bir kullan�c� memnuniyeti
sundu§u ve özellikle kad�n kullan�c�lar�n�n sad�k ve promotör oldu§u anla³�lmak-
tad�r. Dolay�s�yla Snapchat'in ba³ar�s�n�n arkas�nda kad�n kullan�c�lar olabilece§i
görülmektedir.

Anahtar kelimeler: kullan�labilirlik; memnuniyet; sistem kullan�labilirlik öl-
çe§i; kullan�m kolayl�§�; Snapchat.

In this study, Snapchat; a mobile instant messaging and social media platform,
which has demonstrated a signi�cant growth and thereby, prevelance of use recently;
was investigated for usability in terms of user satisfaction. For this purpose, a task
scenario analyses was conducted and a two-step data collection phase was executed.
In the �rst phase, 60 volunteers (29 male, 31 female) from a university's faculty
of engineering were asked to go through four task scenarios, which were identi�ed
and selected based on the secnario analyses. In the next and last phase, volunteers
were asked to complete a questionnaire containing demographic questions and Sys-
tem Usability Scale. Mean SUS score for Snapchat were found to be 74.9±19.5. Mean



scores for ease-of-use and learnability dimensions were calculated as 74,7±20,6 and
75,6±27,4, respectively. 31 volunteers (51,67% of the sample size, 12 male and 19
female) were found to be potential promoters. Additionally, there is statistically sig-
ni�cant di�erence between genders regarding the frequency of use; it appears that
statistically females use Snapchat more frequently than males. Although there is no
statistical signi�cant di�erence, women also believe that the time they would spend
to use Snapchat is reasonable. In conclusion, Snapchat has been identi�ed to have a
"Good" usability satisfaction and loyal female users whom appears to be promoters.
Therefore, one of the keys to the success of Snapchat may be its women users.

Keywords: Usability; user satisfaction; system usability scale; ease of use;
Snapchat.
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Bu çal�³mada Arduino kart temelli gezgin robot tasar�m� gerçekle³tirilmi³tir. Bu
robot, güvenlik robotu, yard�mc� robot veya kontrol robotu olarak görev yapabi-
lecek ³ekilde tasarlanm�³t�r. Tasarlanan robotun iki modlu çal�³mas�na uygun bir
algoritma geli³tirilmi³tir. Birinci çal�³ma modu otonom moddur. Bu modda robot,
etraf�na yerle³tirilen ultrasonik sensörler yard�m�yla etraf�n� alg�lamakta, ayr�ca en-
coder yard�m�yla geçti§i yerlerin kayd�n� tutmaktad�r. Bu sayede herhangi bir yere
çarpmadan ve geçti§i yerden bir daha geçmeden gezebilmekte ve gezerken üzerindeki
IP kamera sayesinde çevresinin görüntüsünü ve ayr�ca bilgilendirme ve uyar� modulü
ile hastan�n nab�z ve s�cakl�k durumu gibi bilgileri düzenli olarak takip ederek olas�
anormalliklerde uyar� yapabilmektedir. Hastan�n yan�nda ta³�yabildi§i acil durum
butonu sayesinde acil durumlarda ilgili yerlere bilgi gönderilmektedir. �laç kullan�m
zamanlar� ayarlanarak ilaç zaman� geldi§inde uyar� vererek hat�rlatma yapabilmek-
tedir. �kinci mod ise manuel moddur. Bu modda kullan�c� Android i³letim sistemine
sahip bir cihazla robotu istedi§i yöne hareket ettirebilmektedir. Böylelikle kullan�c�
robotun yan�nda olmasa da IP kamera görüntsü ile robotu istedi§i noktaya hareket
ettirebilmektedir.

Anahtar kelimeler: Arduino; Android; gezgin robot.

In this study Arduino card based mobile robot design was realized. This robot
can serve as a security robot, an auxiliary robot or a control robot. The designed
robot has two operation modes. The �rst operating mode is autonomous mode. In
this mode, the robot detects the surroundings with the help of ultrasonic sensors
placed around it, and keeps track of the places it passes by using the encoder. It is
able to navigate without hitting any place and passing from where it passes, and it
transmits the patient's pulse and temperature condition to the user by other systems
installed on it. Also the IP camera sends the scene on the screen. The emergency
button to be placed next to the patient sends information to the user in emergency
situations. If the abnormality is detected in the temperature and pulse again, the
user gives a message. When the pre-recorded drug use times come, the system can
alert the patient. The second mode is manual mode. In this mode, the user can move
the desired direction of the robot with the Android operating system. In addition, all
data received in autonomous mode can be sent to the user. Thus, the user can control
the mobile robot with the camera image even if it is not in the vicinity of the robot.

Keywords: Arduino; Android; traveler robot.
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